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Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 

Erlauterungen fur Motoren 1HU3 und 1HU5 



Fabrikatebezeichnung 

Die Fabrikatebezeichnung {zugleich Bestelt-Nr.) besteht aus einer Kombination von Ziffern und Buchstaben und ist zur 
besseren Ubersicht in 2 Blocke aufgeteitt, die durch einen Bindestrich verbunden sind. 

Der erste Block umfafit 7 Stellen und kennzeichnet den Maschinentyp. Im zweiten Block sind weitere Ausfuhrungsmerkmaie 
verschlusselt. 



Aufbau der Bestell-Nr. 

1. Stelle (Ziffer) 

2. Steile (Buchstabe) 

3. Stelle (Buchstabe) 

4. Stelle (Ziffer) 
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Eiektrische Maschinen 

Gleichstrommotoren, oberflachengekiihlt. 
Servomotoren mil Dauermagneterregung 
Baureihe 



5. bis 7. Steile (Ziffern) Motorgrdfie 



unkompensierte NebenschlulJmotoren 0 
Kuhlart 



Ankerkreisausfiihrung. 

Erregerspannung 

Bauform 



13 



8. Steile (Ziffer) 

9. Stelle (Buchstabe) 

10. Stelle (Buchstabe) 

11. Stelle (Ziffer) 

12. Stelle (Ziffer) 

13. Stelle (Buchstabe 2) Besondere Ausfiihrungen t 

- verschlusselt: Normierte Kurzangaben (siehe Seite 7/42) 

- nicht verschlusselt: Klartextangabe fur gewunschte Ausfuhrung 

Weitere Angaben sind nicht erforderlich. 
Motoren in Normalausfuhrung 

ListenmaBige Motoren werden in folgender Ausfuhrung geliefert: 

Eiektrische Daten, sowie Kuhlung und Schutzart entsprechend Tabelle .Jechnische Daten" 
Selbstktihlung (Kuhlart „A") - Schutzart IP 54 (oberflachengekuhlter Motor) 

Fremdkuhlung (Kuhlart „S") - Schutzart IP 20 bzw. IP 21 je nach Lage des Fremdlufters und Gitterbieches (innengekuhlter Motor)- 

Fremdlufter fur 3 AC 50/60 Hz 220 VA/380 VY (mit Weitbereichswicklung fur 
3 AC 50/60 Hz 220 V bis 290 VA/380 V bis 500 VY), sowie Trocken-Luftfilter mit seitlicnem Anbau. 
Integrierter Tachogenerator 1HU1 052 
Wellenende nach „Ausfuhrung a" siehe Seite 7/8 
Bauform IM B 5 (B 5), IM V 1 (V 1) Oder IM V 3 (V 3) siehe Seite 7/7 

Oberflachenschutz, Rundiaufgenauigkeit, Laufruhe, sowie Vorschriften und Normen entsprechend nachfofgenden Erlaute- 
rungen 
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Gleichsirom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Erlauterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HU5 




Bild 7/2 Gleichstrom-Servomotor 1HU3 mrt Transistor-Gleichstromsteller 
6RB20, angebaut an einem Bearbeitungszentrum 



Aufbau und Anwendungsbereich 

Gleichstrom-Servomotoren 1HU3 und 1HU5 sind dauermagneter- 
regte, dynamisch hochwertige Motoren fiir Vorschubantriebe an 
Werkzeugmaschinen. Die Motoren zeichnen sich im wesentlichen 
durch folgende Eigenschaften aus: 

konstantes Drehmoment Ober einem groBen Drehzahlbe- 
reich (Vorschubbereich) 

guter Rundlauf bei kleinsten Drehzahlen 

hohe Uberiastbarkeit 

hohe Drehzahlsteifigkeit 

gerausch- und schwingungsarmer Lauf 

integrierter Gleichstrom-Tachogenerator 

Integrations-Mogh'chkeit eines Meligetriebes mit Dreh- 
melder oder eines Impuisgebers (WegemeBgeber) 

Einbaumoglichkeit einer Dauermagnet-Haltebremse 

Dauermagnet-Erregung — daher keine zusatzliche Erwar- 
mung durch eine Erregerwicklung 



Auswahl 

In den nachfolgenden Diagrammen ist fiir jeden Gleichstrom- 
Servomotor der Drehmomentverlauf uber dem zugehorigen 
Drehzahlbereich angegeben. Dieser ist fur die Auswahl - 
entsprechend TabeHen der ,, Auswahl- und Bestelldaten" 
imTeil 6~ma6gebend. AuBerdem ist die von der speisenden 
GleichstromqueHe {Thyristorgerat bzw. Transistorsteller) zur Ver- 
fugung stehende Gleichspannung zu beriicksichtigen. 

Die Kuhlart ist nach den Erfordernissen an der Werkzeugmaschine 
festzulegen; Kiihiarten werden auf der Seite 7/7 beschrieben. Beson- 
ders zu beriicksichtigen sind die niedrigen Drehmomente und Erreger- 
spannungen (nur bei Motoren 1GS3, siehe Seite 7/16) bei selbstge- 
kiihiten Motoren; genaue Werte enthalten die nachfolgenden Dia- 
gramme sowie die Tabellen „ Auswahl- und Bestelldaten" fur Standard- 
ausfuhrungen im Teil 6. 

Der zu wahlende Ankerkreis (10. Stelie der Besteli-Nr.) ergibt sich aus 
den Kennlinien der Diagramme, Seiten 7/20 bis 7/37. 

Bei den Drehzahl-/Drehmoment-Kennlinien ist die angege- 
bene Nennbetriebsart S1 Oder S3 mit der relativen Einschalt- 
dauer bei einer normalen Spieldauer von 10 Mirtuten zu be- 
riicksichtigen. Es bedeuten: 

S1 Dauerbetrieb mit Nennleistung 

S3 Aussetzbetrieb mit relativer Einschaltdauer von 25% 
oder 40% bei einer Spieldauer von 10 Minuten (nach 
VDE 0530) 

Der Liiftermotor von fremdgekuhlten Servomotoren arbeitet 
im Dauerbetrieb. 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

Erlauterungen fur Motoren 1HU3 und 1HU5 



Vorschriften, Normen und Bestimmungen 

Die Motoren entsprechen den DIN-Normen und den VDE- 
Vorschriften, insbesondere VDE 0530/DIN 57 530, Bestim- 
mungen fur umlaufende elektrische Maschinen. Die Nennlei- 
stungen gelten bei einer Grenzubertemperatur von 100 K 
der Ankerwicklung entsprechend Isolierstoffklasse F. Ohne 
Schadigung der Isolierung konnen die Motoren auch mit 
einer Grenzubertemperatur von 130 K betrieben werden 
(siehe auch Drehzahl-ZDrehmoment-Kennlinien, Seiten 7/20 bis 7/37). 



Mechanische Zeitkonstante 7" mech 

Diese Zeitkonstante ist durch die Tangente an eine theoreti- 
sche Hochlauffunktion im Ursprung gegeben. Sie wird rech- 
nerisch ermittelt aus 



K 7 K E 



Es bedeuten: 

fl A Ankerwiderstand 

fl B Biirstenwiderstand 

K t Spannungskonstante (siehe spater) 

K r Drehmomentkonstante (siehe spater) 



Elektrische Angaben 
Erregung 

Die Motoren sind dauermagneterregt. Als Magnetmaterial 
wird hochkoerzitives Ferritmaterial verwendet. 

Betriebsverhalten 

Die Motoren haben durch die Dauermagneterregung Neben- 
schluBverhalten. Sie sind fur Ankerspannungssteuerung bis 
zu kleinsten Drehzahlen geeignet. Die Belastungs-Kennli- 
nien im ungeregelten Betrieb fallen nur gertngfugig mit stei- 
gendem Moment ab. Bei Einsatz einer Drehzahlregelung 
bestimmt diese die Konstanz der Drehzahi. 

Angaben in der Tabelle „Technische Daten", Seite 7/40 

In dieser Tabelle sind zahireiche Motordaten aufgefuhrt, de- 
ren wichtigste Angaben wie folgt definiert sind: 



Die theoretische Hochlauffunktion wiirde sich ergeben, wenn 
der Motor durch Aniegen der Nennspannung aus einer 
Stromquelle ohne Innenwiderstand auf Nenndrehzahl hoch- 
iiefe. Fur praktische Berechnungen ist das Speisegerat mit 
seiner Strombegrenzung mit zu berucksichtigen. Daraus er- 
gibt sich die 

Hochlaufzeitkonstante des Motors {ohne Last) zu : 



Mb 



mit cu= 



2/7-n 
60 



=0,1047-/7 



Es bedeuten: 

T H Hochlauf-Zeitkonstante in s 
</ M Tragheitsmoment des Motors in kg m 1 
M B Beschleunigungsmoment in Nm 
u Winkelgeschwindigkeit in rad/s 
n Drehzahi in min" 1 



Elektrische Zeitkonstante T el 

Die elektrische Zeitkonstante ist der Quotient aus Ankerkreis- 
induktivitat und Ankerkreiswrderstand. Sie ist fur einen be- 
stimmten Motortyp eine nahezu konstante GroBe und umfaSt 
die Zeitspanne, die der Ankerstrom bei sprunghaft angeleg- 
ter Ankerspannung und festgebremstem Anker benotigt, urn 
auf 63% seines Endwertes anzuwachsen. 



Stillstandsdrehmoment M 0 

Das Stillstandsdrehmoment ist das Drehmoment, das bei 
kleinen Drehzahien, also praktisch im Vorschubbereich, als 
Dauerdrehmoment zur Verfiigung steht. Soli der Motor lan- 
gere Zeit (langer als 5 Minuten) mit blockierter Welle stehen, 
so muli das zulassige Stillstandsdrehmoment auf etwa 50% 
reduziert werden, 

Hohere Anforderungen auf Anfrage. 



Spitzenstrom / max 

Hier ist als Maximalstrom der 8 bis 10fache I 0 -Wert der ober- 
flachengekuhtten Motoren angegeben. Eine Beeintrachti- 
gung der Magnetisierung tritt mit Sicherheit erst bei sehr 
viel hoheren Stromwerten auf. 

"Der fur die Motoren zulassige Oberstrom ist in den Diagram- , 
men durch den dynamischen Grenzbereich fur 200 ms gege- 
ben. Dabei ist eine Kommutierung vorgesehen, mit der bei 
normalen Einsat2bedingungen Burstenstandzeiten von mehr 
als 4000 Stunden erreicht werden. 



Fornax I omax 

Die tabellarischen Angaben steilen Maximalwerte dar, die 
unter Ausnutzung einer Ankererwarmung von 130 K erreicht 
werden. Damit wird zwar die nach VDE 0530 zulassige Grenz- 
ubertemperatur fur Isoiierstoffktasse F uberschritten, die 
Warmefestigkeit der verwendeten Isolierstoffe Ia3t aber 
diese hohere Ubertemperatur ohne Gefahr fur den Motor 
zu. 



Drehmomentkonstante K T 

Die Drehmomentkorisfante ist der Quotient aus dem urn das 
Reibungsdrehmoment, die Eisenverluste und die Zusatzver- 
luste erhohten Stillstandsdrehmoment und dem zugehorigen 
Ankerstrom. Sie gibt die Drehmomentausbeute des Motors 
in Nm pro Ampere Ankerstrom an {Wicklungsubertemperatur 100 K). 

Spannungskonstante K E 

Die Spannungskonstante K E ist die auf 1000 min -1 bezogene 
bei dieser Drehzahi induzierte Motor-EMK. 

Drehbeschleunigung a 

Hier ist das 3,5fache Beschleunigungsmoment zugrunde ge- 
legt. Diese Beschieunigung ist ohne Fremd-Tragheitsmo- 
ment bei der festgelegten Stromrichtergerate-Zuordnung mit 
dem Servomotor erreichbar. 



Maximale theoretische Beschieunigung or max 

Unter maximalertheoretischer Beschieunigung versteht man 
die rechnerisch ermirtelte maximale Drehbeschleunigung, 
die ein unbelasteter Servomotor erreicht, wenn man inn mit 
dem entsprechenden Moment (das sich je nach Motortyp 
bei 8 bzw. lOfachem Stjllstandsstrom ergibt) beschieunigt. 
Die Beschieunigung a max ist eine theoretische GroBe. Fur 
Berechnungen mu0 die vorstehend definierte Drehbeschleu- 
nigung a angesetzt werden. 
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Erlauterungen fur Motoren 1HU3 und 1HU5 



Drehzahl-/Spannungs-Diagramme 

Diese Diagramme zeigen die Abhangigkeit der Drehzahl bei 
gegebener Ankerspannung an. Sie eiieichtern die Auswahl 
des Antriebes, insbesondere die Festiegung der Speisespan- 
nung (Eingangsspannung) des Thyristorgerates, bei vorge- 
gebener Motornenndrehzahl und gelten fiir betriebswarme 
Motoren. Bei kaltem Motor ist mit etwa 2 bis 6% kteineren 
Drehzahlen zu rechnen. 



DrehzahN/Drehmomenten-Diagramme 

Aus den Diagrammen kann entnommen werden, in welchem 
Betriebsbereich von Drehzahl und Moment der Motor 
dauernd Oder kurzzeitig (25% oder 40% ED bei einer Spiel- 
dauer von 10 min) betrieben werden kann, ohne die angege- 
benen Grenziibertemperaturen fiir die Wicklung zu iiber- 
schreiten. Sie sind nicht mit den Belastungskennlinien 
n=f(M) zu verwechseln, siehe auch Abschnitt „Betriebsver- 
halten" auf Seite 7/4. 

In den Diagrammen sind jeweils 2 Grenzkurven angegeben, 
von denen die eine die Drehmomente unter Einhaltung der 
nach VDE 0530 zulassigen Grenzubertemperatur von 100 K 
(durchgehende Linie) zeigt, wahrend die zweite fur eine 
Grenzubertemperatur von 130 K (strichpunktierte Linie) gilt. 
Diese hohere Ausnutzung ist von der Qualitat der verwende- 
ten Isolierstoffe her mbglich. 



Die Grenze der Kennlinie ist im unteren Drehzahibereich 
durch die Erwarmung gegeben (nahezu waagerechter Ver- 
lauf), wahrend bei hoheren Drehzahlen die Kommutierungs- 
grenzkurven fur Burstenstandzeiten (iiber 4000 Stunden) die 
Grenze der zulassigen Belastung bilden (hyperbolischer 
Verlauf). 



Die Motoren mit diesen Kennlinien sind fiir den Einsatz ais 
Vorschubantriebe ausgelegt. Dagegen ist beim Einsatz der 
Motoren fur andere Zwecke im Betriebspunkt die auftretende 
Belastung zu uberprufen (Umrechnungsformel fiir die Lei- 
stung im Teil 10). 

Nach oben hin ist gestrichelt die Drehmomentbegrenzung 
durch die zugeordneten Thyristorgerate eingezeichnet. 
Durch die in den Thyristorgeraten eingebaute drehzahlab- 
hangige Strombegrenzung wird die Kommutierungsgrenz- 
kurve des 200-ms-Grenzberejches nachgebildet. Bei Zuord- 
nung anderer Thyristorgerate ist diese 200-ms-Grenzlinie zu 
beachten. 

Diese 200-ms-Grenzkurve kann zum Beschleunigen und Ver- 
zogern ausgenutzt werden. Bei NC-gesteuerten Werkzeug- 
maschinen wird die Biirstenstandzeit bei iiber 4000 Stunden 
liegen. 



Isolierung 

Die Ankerwicklung erhalt eine Isolierung DURIGNIT 2000 ent- 
sprechend Isolierstoffklasse F fur 100 K Grenzubertempera- 
tur bei einer Kuhlmitteitemperatur von 40 °C nach VDE 0530. 

Das isolationssystem besteht uberwiegend aus Isoliermate- 
rialien mit hoher thermischer Oberiastbarkeit und Kriech- 
stromfestigkeit. Es erfullt auch die Forderungen, die bet Be- 
trieb der Motoren unter tropischen Verhaltnissen gestellt 
werden. 



Leistungsschild 

Das Leistungsschild enthalt alle zum AnschluB und Betrieb 
von Motor und Tachogenerator notwendigen Angaben. Die 
Angaben sind international abgefaBt. Fur den russischen 
Sprachraum kann ein besonderes Leistungsschild ange- 
bracht werden (Bestell-Kennzeichen -2). 



Beispiel 



SIEMENS 


= Perm. Magn. Mot. 




1HU3 136- 


0AFO1-Z 


(EC 132 Nr.E... 




Z:G45 




V 


min"' 


A 


kW 


178 


1500 


35 


5,6 S3 -40% 


M 0 = 90Nm 


I 0 = 83A 


VDE 0530 


I.CI.F100K 


Err./excit 


V A 




mH 


Permanent 




IP 54 


Bauf. IM B5 


Mrjmax E 95 Nm 


Iomax = 91A 




I. CI. F 130 K 


^=^= Tacho 


1HU1 052 


20 mVmin 


Load 13,3 kQ 




Made in 


Germany 





Bild 7/3 Leistungsschild fur 1 HU3 -Motoren 



Drehsinn 

Die Motoren sind sowohl fur Rechts- als auch fiir Linkslauf 
bzw. Reversierbetrieb geeignet. Bei Bestellung ist die An- 
gabe einer Drehrichtung nicht erforderlich. 



Schaltung und AnschluB 

Aus konstruktiven Griinden muBten die Anschlusse bei den 
Motoren der verschiedenen BaugroBen unterschiedlich ge- 
staltet werden. Die Anschlusse der Motoren werden nachste- 
hend (mit SchaltbildJ beschrieben. 

Die Motoren werden mit einem universeflen Schaitbild ver- 
sehen. Es zeigt bei den Kurzmotoren neben dem AnschluB 
von Motor und Tachogenerator den Anschiuf} des Tempera- 
turwachters, bei den iibrigen Motoren zusatzlich den An- 
schluB der Bremse, auch wenn Temperaturwachter und 
Bremse nicht bestellt und deshafb nicht eingebaut werden. 
Die entsprechenden Anschlusse fehlen dann am Motor oder 
sind nicht belegt. 




Motoren 1HU3 
np1l^[2M l[2A2l 



I 



L- 

mm fBTiiBRii 

L+ L- 

Motoren 1HU5 
I M\\ BRII2AT1 

L+ L+ l> 
rA2l fBR2lf2A2l 

L- L- L- 

mm 



Bild 7/4 Schaltbild und Anschlufiplan fiir 1HU3- und 1HU5-Motoren auRer 
Kurzmotoren {fiir Rechtslauf) 
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Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 
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Servomotoren 1HU3 070, 1HU3 071, 1HU3 073, 1HU3 100, 
1HU3 101 und 1HU3 103 (Kurzmotoren) 

Die Motoren werden iiber Steckverbindungen angeschlos- 
sen. Das Steckerteil dieser Steckverbindung ist am Motor 
fest angebracht. 

Gegenstucke fiir 

Motorstecker Bestell-Nr. 1HY7 001 

Tachogeneratorstecker Bestell-Nr. 1HY7 002 
[BS4 (Euchner & Co.)) 




Buchsenteil 
derZuleitung 

Ansichtauf Ansichtauf 
rj L+l htotorstecter Kabelsfecker 

(Bochsenteif) 




0* *A 

-2.3 

-J Typ Typ 

MSJ102-A18-HP MS3106-A18-nS 

{BesleU-Nr.1Hy7 001) 



-j Typ Typ 

Euchner &Co Euchner *Co 
SD4 BS4 

(Bestell-Nr.1HY7 002) 



Bild 7/5 Schaltung und AnschluB der Kurzmotoren (fiir Rechtslauf) 



Gleichstrom-Servomotoren 1HU5 040 bis 1HU5 044 
1HU3 054 bis 1HU3 058 
1HU3 074 bis 1HU3 078 
1HU3 102 bis 1HU3 108 
1HU3 132 bis 1HU3 138 



AMe Wrcklungsenden sind entsprechend dem Schaltbild gekennzeichnet. 



Motoren 


Anschlusse bei Motoren 
mit Klemmenkasten 


ohne Klemmenkasten 


SchutzleiteranschluS 
iiber 


zur Leitungseinfuhrung 
vorgesehene Verschraubung 
nach DIN 46320, Blatt 1 

Gewindebohrung fur 


1HU5 040 bls 1HU5 044 


Gteilrges Klemmenbrett - 
ggf. noch Reihenklemmen 


Zylirtderkopf sch rau be 
M 4 im. Klemmenkasten 


2x Pg 16 und2x Pg 7 


1HU3 054bis 1HU3 058 


Reihenklemmen zum An- 
schluB von Motor, Tacho, 
Bremse und thermischem 
Motorschutz 




Zy li n de rko pf sc h rau be 
M 4 im Klemmenkasten 


1 xPg 16 und 2 xPg 7 


1HU3 074 bis 1HU3 078 


Steiliges Klemmenbrett 
ggf. noch Reihenklemmen 




Zyli nderkopfscfiraube 
M4 im Klemmenkasten 


1 xPg16 und 2xPg7 


1HU3102 bis 1HU3 108 




Motor und Tachogenerator werden unmittel- 
bar an den Burstenhaltem angeschlossen. 
Fur den TachoanschluB werden Flachstecker 
4,8 mm x 0,8 mm mitgeliefert 

Haltebremse und thermischer Motorschutz 
werden uber Reihenklemmen im Einbauraum 
fur den Tacho angeschlossen. 


Sechskantschraube 
M 5 im Lagerschild 


1 xPg 21 und 2 xPg 7 


1HU3 132 bis 1HU3 138 




Motor wtrd an 2po!igem Klemmenbrett im Bur- 
stenhalterraum, der Tachogenerator direkt am 
Burstenhalter angeschlossen. 

Fur den TachoanschluQ werden Flachstecker 
4,8 mm x 0,8 mm mitgeliefert. 

Haltebremse und thermischer Motorschutz 
werdfen uber Reihenklemmen im Einbauraum 
fur den Tacho angeschlossen. 


Sechskantschraube 
MS im Lagerschild 


2x Pg 29 und2x Pg 7 
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Konstruktive Angaben 
Bauformen 

Grundbauform der Gleichstrom-Servomotoren istdie Bauform IM B 5 
(B 5) nach DIN 42 950. Die Motoren konnen in der davon ableitbaren 
Bauform IM V 1 (V 1) eingesetzt werden. Bei Bauform IM V 3 {V 3) ist 
wegen der Abdichtung (z. B. beim Getriebeanbau) Riickfrage erforder- 
lich. 



Je nach Lage des Lufters und der Abluftoffnung (Gitterblech) kann sich 
die Schutzart in IP 20 (Filter oder Gitterblech oben) andern. In alien 
Fallen ist darauf zu achten, dafi Zulauf (Filter) und Abluft (Gitterblech) 
nicht parallel gerichtet sind (Kuhlluft-KurzschluS!). 

Der Drehstrom-Antriebsmotor des Liifters wird normal mit 
einer Weitbereichswicklung ausgerustet. 









Bauform 
IM B 5 (B 5) 


IM V 1 (V1) 


IM V 3 (V 3) 



Bild 7/6 Bauformen fur IHU-Motoren 



Schutzarten 



In Abhangigkeit ihrer Ausftihrung entsprechen die Motoren folgenden 
Schutzarten nach DIN 40050. 



Motor-Typen 


Motoren 

mil Selbsttoihlung 

Schutzart 
bei Bauform 

IM B 5 (B 5), 
IM V 1 (V 1) und 
IM V 3 (V 3) 


mit Fremdkuhlung 

Schutzart 
bei Bauform 

[M B 5 (B 5) IMV1(V1) 
und 

1MV3(V3) 


1HU5 040bis1HU5 044 


IP 54 




1HU3 070 bis1HU3 073 
1HU3100bis1HU3103 


IP 54 




1HU3 054 bis 1HU3 058 
1HU3 074 bis 1HU3 078 


IP 54 




1HU3102bis1HU3 108 
1HU3 132bis 1HU3138 


IP 54 


IP 21 IP 20 



Hohere Schutzarten auf Anfrage. 



Beim Netz-AnschluB ist auf richtige Drehrichtung des Lufter- 
rades zu achten (Richtung ist durch Pfeil angegeben). 



. _ ~ — . . ^ 3 ~ Mot-1LP3 050-2. A99-Z 
SIEMENS C 56 IP44 

Rot. KL16 I.CI.B 


Nr. E 


VDE 0530 


50 Hz 


60 Hz 


0.42 Amax 220-290 VA 


0,31 Amax 220-290 VA 


0,24 Amax 380-500 VT 


0,18 Amax 380 -500 VY 


cosy 0.55 0.042 kW 


cosg?0,66 0,06 kW 


2800 min- 1 


3450 min- 1 



Bild 7/7 Leistungsschild fur Fremdlufter-Motor 1 LP3 

Die verwendeten Trocken-Luftfiltermatten (Material: ,, Vile- 
don P 15/500" von Fa. Freudenberg) sind feicht auszutau- 
schen (keine Reinigung, nach Verschmutzung durch neuen 
Filter ersetzenl). 



Lager 

Das AS-Lager {Lager am freien Wellenende) ist als Festlager 
und das BS-Lager (Lager auf der Kommutatorseite) ist als 
Loslager ausgebildet. Damit wirken sich Warmedehnungen 
des Laufers auf der A-Seite nicht aus. 

Die Lager werden durch Dichtscheiben, die aus warmebestandigem 
Material (bis zu 180 °C) bestehen, abgedichtet. 

Die Lager sind mit Lithiumkomplexfett UNIREX N 3 dauergeschmiert. 



Kuhlarten 

Bei 1HU3-Motoren wird zwischen Ausfuhrung mit 
Selbstkiihlung („Kuhiart A") und 
Fremdkuhlung (,,Kuhlart S") 
unterschieden. 

Die Verlustwarme wird bei selbstgekuhlten Motoren durch 
Strahlung und naturliche Konvektion abgefuhrt. Durch einen 
geeigneten Anbau an die Arbeitsmaschine mu6 eine ausrei- 
chende Verlustwarme-Abfuhr gewahrleistet werden. 
Fremdgekuhlte Motoren besitzen einen seitlich angebauten Lufter 
(mit vorgeschaltetem, rasterformigen Trockenfilter), der uber ei- 
nen Zwischenf lansch (anstelle einer Bedienungsklappe) angebaut 
ist. Die Besteli-Nr. des Fremdlufters andert sich je nach Motor- 
Baugruppe an der 9. Stelle. 

- Baureihe A: Fremdlufter fur Motoren 1HU3 102 bis 1HU3 108 

- Baureihe E: Fremdlufter fur Motoren 1HU3 132 bis 1HU3 138 
(siehe Bild 7/7) 

Als Fremdlufter-Motor und Liifterrad werden fur alle Gleich- 
strommotoren die gleichen Typen verwendet; nur die Filter- 
kasten fiir beide Motoren-BaugroBen sind unterschiedlich 
gro(3. 

Der Kuhlluftstrom trifft unmitteibar auf den Kommutator und 
tritt durch ein Gitterblech - ebenfalls anstelle einer Bedie- 
nungsklappe - wieder aus. 



Lagerzuordnung (gilt fiir alle Bauformen) 



Fur Motor 


Riltenkugellager auf der 
A-Seite 


B-Seite 




1 HU5 040 
042 
044 


6004-2RS-C3 


6003-2RS-C3 










1HU3 070 
071 
073 


6204-2RS-C3 


6003-2RS-C3 










1HU3 100 
101 
103 


6006-2RS-C3 


6003-2RS-C3 










1HU3 054 
056 
056 


6204-2RS-C3 


6003-2RS-C3 










1 HU3 074 
076 
078 


6205-2RS-C3 


6203-2RS-C3 










1HU3 102 
104 
106 
108 


6208-2RS-C3 


6206-2RS-C3 










•1HU3 132 
134 
136 
133 


6310-2RS-C3 


6208-2RS-C3 
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Vorschubantriebe * Gieichstrom-Servomotoren 

Erlauterungen fiir Motoren 1HU3 und 1HU5 



Radial-Wellendichtring 

Bei Anbau an ein Getriebe kann der Motor zwecks Abdichtung gegen 
Olnebel und Spritzol an der A-Seite auch mit einem Radial-Wellen- 
dichtring nach DIN 3760 ausgeriistet werden (fur Bestellungen: Kurz- 
angabe K18 siehe auch ..Besondere Ausfuhrungen"). Bei Motoren in 
Bauform IM V 3 (V 3) ist die Verwendung eines Radial-Wellendicht- 
rings nicht ausreichend. 



Wellenenden 

In der Normalausfuhrung werden die Motoren mit normalem 
zylindrischen Wellenende nach DIN 748 sowie PaSfeder und. 
Palifedernut nach DIN 6885 geliefert. 

Das BS-Wellenende nimmt den mittels Konus kraftschlussig 
aufgesetzten Laufer des Tachogenerators auf. 
Bei Antrieb durch Ritzel oder Zahnriemen werden Welle 
und Lager radial hoher beansprucht. Die zulassigen Quer- 
krafte F a sind abhangig vom WeNenschulterabstand x des 
Lastangriffspunktes und der jeweils vorhandenen mittleren 
Betriebsdrehzahl. Die zulassigen Querkrafte sind den typen- 
bezogenen Querkraft-Diagrammen zu entnehmen. Fur die 
Lagerlebensdauer sind 20000 Stunden zugrunde gelegt. 



Zulassige Querkrafte 

Ausfuhrliche Erlauterungen siehe Teil 3. 




Bild 718 Angriffspunkt von Querkraften an Wellenenden von Motoren 
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Bild 7/9 Querkrafl-Diagramme fiir 1 HU3-Motoren 
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Gleichstrom-Servomotoren Vorschubantriebe 

Erlauterungen fur Motoren 1HU3 und 1HU5 



AS-Wellenenden in den Ausfiihrungen „a", „b" und „c" 
Die AS-Wellenenden konnen in verschiedenen Ausfiihrungen 
(„a", „b" und „c") geliefert werden. 

Die Anwendung der einzelnen Ausfiihrungen wird im nach- 
folgenden Abschnitt „ Verbindung Welle-Aniriebsrttzel" be- 
schrieben. 

AMe Ausfiihrungen sind mit einem Zentriergewinde nacfv 
DIN 332 Bl. 2 versehen. 



Bezeichnung 


Motor 

mit normalem 2ylindrischen 
Welfenende nach 

DIN 74B 

. 


BestelJ-Nr. 
Erganzung 


Klartext 


Ausfiihrung a 


mtt PaGfeder und 
PaGfedernut nach DIN 6885 
(Normalausfuhrung) 
Toleranzfeld k6 






Ausfuhrung b 


ohne PaGfeder und 
ohne Paflfedernut 
Toleranzfeld k6 


-z 


„Wellenendo- 
Ausfuhrung b" 


Ausfiihrung c 


Abmessungen wie 
Ausfiihrung b, jedoch 
hochgenau geschliffen 
fur „0!pre8verband" 


-Z 


„Wellenende- 
Ausiuhrung c" 

(sieheBild7/10) 



Toleranzfeld k5 



Kraftschliissige Verbindungen von Motorwelle und Antriebs- 
ritzel 



Bezeichnung 


Hersteilen und Ldsen kraftschliissiger Verbindungen 

erforderliche Arbeiten besondere Hinweise und 
Bemerkungen 


Schrumpf- 
Verband 


thermisches Aufweiten und ggf. Material- und Form- 
Schrumpfen des Abtriebs- eigenspannungsverhalten 
elementes auf die Welle Durchmesser-(Teilkreis-) ' 
anderungen beachten 

Trennen der Verbindung 
ohne Oberflachenzersto- 
rung oder Verletzung 
kaum mogiich 


Kombinierter 
Schrumpf- 
OlpreB- 
Verband 


thermisches Aufweiten und Olnuten berucksichtigen 
Schrumpfen des Abtriebs- ggf. Material- und Form-' 
elementes auf die Welle eigenspannungsverhalten 

der Naben beirn thermi- 
Trennen der Verbindung schen Aufschrumpfvorgang, 
durch olhydraulisches Durchmesseranderungen 
Aufweiten und Abziehen beachten 


Olprellverband 
-(Ausfuhrung c 
nach Tabelle 
auf Seite 7/9) 


hydraulisches Aufweiien Spezifisch konstruktive 
mit hohem OJdruck Bauteilgestaitung und 

Vorrichtungen sind 
Auf- und Abziehen erforderlich. 
hydrauiisch oder 

mechanisch Durchmesser-(Teilkreis-) 
... ,, J „ „ veranderungen, unzulassige 
Wellenende: PaSmaB K5, Formabweichungen man- 
Rauhtieie R, = 1,6 pm geinde Oberflachertgute der 

zu verbindenden Teile 

beachten 



/tyft A 



Rz = Rauhtiefe 
A = Basisbucbstabe 
nach DIN 7184 



/ Rz=1.6 /Rz-1,6 

vV 



T 



T 



Si 



1+0,5 



I- 



0,2' 



Bild 7/1 0 Ftauhtiefen und Passungsangaben fur das Wellenende (Anqaben fiir 
„Wellenausfurtrung c") 



Verbindung Welle - Antriebsritzel 

(gehort nicht zum Lieferumfang) 

Die Wellen-Naben-Verbindung ist unter Belastung einem 
mehrachsigen Spannungszustand, resultierend aus Tor- 
sions-, Radial-, Axialkraften und Biegemoment, ausgesetzt. 
Wellenyerbindungen mit PaGfeder, Keil- und Vielkeilverbin- 
dungen sind formschliissig und es verandert sich unter 
Dauerbeanspruchung mit Wechsel-Momenten (Spannungs- 
spitzen an den KraftfluGubergangen) der Sitzcharakter, rota- 
tionsasymmetrische Verlagerungen vermindern die Rund- 
laufqualitat. Zunehmende Deformation kann zum Bruch fiih- 
ren (Ausfuhrung a nach Tabelle auf Seite 7/9). 

Bei einer kraftsch I iissigen Verbindung muG die Women- 
tenubertragung ausschlieSlich durch Flachenpressung er- 
reicht werden und gewahrleistet eine siehere Kraftubertra- 
gung. Die Konstruktion ist annahernd berechenbar (Ausfiih- 
rungen b und c nach Tabelle auf Seite 7/9). 



AuBerdem konnen verwendet werden: 



Spannsatze und Eiemente , .System Ringfeder", 
Hersteller: Fa. Ringfeder GmbH, 4150 Krefeld-Uerdingerl 
(Erforderliches Motorwellenende: Ausfuhrung b nach Tabelle 
Seite 7/9). 

Diese Spannsatze sind auch unter dem Namen Uerdinger 
Ringfederbekannt. Zu beachten sind hierbei Durchmesser- 
anderungen, Form- und Lageabweichungen, Rotations- 
unsymmetrie. 

Spieth-Druckhiilsen, Druckhiilsen-Reihe DSM, 
Hersteller: Fa. Spieth Maschinenelemente, 7301, Zell am 
Neckar (Erforderliches Motorwellenende: Ausfiihrungen 
a oder b nach Tabelle auf Seite 7/9). 

Zu beachten sind hierbei Durchmesseranderungen, Form- 
und Lageabweichungen, Rotationsunsymmetrie. 
Ringspannelemente , .System Maurer" 
Diese Eiemente sind fiir eine Wellen-Nabenverbindung 
hier nicht geeignet, da die ungeharteten Wellen bescha- 
digt werden. 



Gerausche 

Die Gerauschstarke der Motoren liegt bei alien selbstgekiihl- 
ten Typen innerhalb des typbezogenen Drehzahlbereiches 
unter 58 dB (A). 

Bei der fremdbelufteten Ausfuhrung wird die Maschinenge- 
rauschstarke allein durch das Geblase bestimmt. Sie liegt 
unabhangig von der Motordrehzahl bei 65 dB (A). 
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Vorschubantriebe GSeichstrom-Servomotoren 

Erlauterungen, Schutzeinrichtungen, Ersatzteile, Einbau- und Anbaugerate fur Motoren 1HU3 und 1HU5 



Schwingstarke und Schockfestigkeit 

Die Werte der Schwingstarkestufe N nach DIN 45665 werden unter- 
schritten. Schockbeanspruchungen bis 60 m/s a sind zulassig. Wah- 
rend und nach der Schockbeanspruchung ist die Funktion nicht 
gestort. 



Rundlaufverhalten 

Entsprechend ihrem Einsatzzweck werden die Gleiehstrom-Ser- 
vomotoren 1 HU3 und 1 HU5 fur hochste Rundlaufquaiitat gefertigt. 
Die nutfrequente Drehmomentwelligkeit liegt unter 1 ,5%, die Ge- 
samtdrehmorrtentwelligkeit unter 4,5%. 



Anstrich 

Die Motoren 1HU3 und 1HU5 werden mit Normaianstrich in 
schwarz nach RAL9005 fur Klimabeanspruchung ,,trocken" und 
„ma6ig feucht" fur Innenraumaufsteliung geliefert. 



Einbaugerate 



Schutzeinrichtungen 

Thermischer Motorschutz 

In den Motor kann auf Wunsch ein Temperaturwachter einge- 
baut werden, dessen Stromkreis bei Qberschreiten einer 
festgelegten Temperatur unterbrochen wird. 

Einen Schutz gegen kurzzeitig anstehende, sehr hohe Oberla- 
stungen bietet der Temperaturwachter nicht! Gegen derartige Be- 
lastungen ist der Motor durch Oberstromrelais (Einstelldaten ge- 
maS Tabellen im Teil 6) zu schutzen. 

Belastbarkeit des Kontaktes (Offner) 



Nennspannung 


250 V 


50/60 Hz 


Beiastung 
Max. Beiastung 


1,2 A 
2,0 A 
3,0 A 


cos (»=0,6 

COS (9=1,0 

cos <p=1,0 



T - M rw , WIM , nuvmci I o L UCl 

Bestellung das Bestell-Kennzeichen -2 mit Kurzangabe A31 
erforderlich. 




Bild 7/1 1 Vorschubmotor mit eingebautem Tachogenerator 



Tachogenerator 1HU1 052 

Jeder Motor ist mit einem dauermagneterregten Gieichstrom-Tacho- 
generator ausgerustet Der Tachogenerator ist in den B-seitigen 
Lagerschild integriert. Sein Laufer ist mit der Welle des Motors 
kraftschlussig verbunden. So wird erreicht, daB die Winkelgeschwin- 
digkeit des Motors unverfalscht als Drehzahlistwert zur Verfugung 
steht. Stander und Laufer des Tachogenerators sind frei austauschbar. 

Tachospannungshohe und Temperaturkompensation sind 
fur die Nennbiirde von 13,3 kQ optimiert. Achtung! Bei 
Anderung der Burde (zulassiger Bereich : 10 kQ^R fl < 80 kQ) 
tritt eine Anderung der Spannungshohe und Verschiechte- 
rung der Temperaturkompensation auf. 

Technische Daten des Tachogenerators: 

(Bei Nenndrehzahl und Nennbiirde) 



Ersatzteile 



Nenn-Gleiclispannung 

Nennstrom 

Nenndrehzahl 

Nennburde 

Spannungstoleranz 

TemperaturfccMiipensation 


DC 20 V 
DC 1,5 mA 
1000 mirr 1 
13,3 kfi 

±8% 
±1% 

Spannungsabweichung 
im Temperaturbereich 
+20,.. 100 °C 


ScheftelwelKgkeit 1 der 
Linearitatsfehler } Span- 
Re vers lerfehler J nung 


S1,0% j im 
SO.2% J gesamten 
S0,2% J DrehzahS- 
1 bereich 


Drehzahlbereich 

Maximaler Strom 
Isolierstoffklasse 


0 bis 6000 m in-' 

(in beiden Richtungen) 

10 mA 

F 


Biirstenstandzett 


max. 15000 Sturtden 


Bestell-Nr. 


1HU1 052 



Bei Ersatzteil-Bestellung ist die vollstandtge Bestelf-Nr. des 
Motors anzugeben. 

Fur Gleichstrom-Servomotoren 1 HU3 und 1 HU5 konnen folgende 
Ersatzteile geliefert werden 

1. Tachogenerator 1HU1 052 

2. Kohlebiirsten fur Tacho 

3. Kohiebursten fiir Servomotoren 

4. Biirstenhalter 

5. Biirstenbrucke 

6. Stecker fiir HauptanschluB und Einbaugerate 
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Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Einbaugerate fur Motoren 1HU3 und 1HU5 




® Drehmelder- 
MeSgetriebe 
® Drehmelder 



Bild 7/12 Vorschubmotor mit eingebautem DrehmeldermeBgetriebe 
DrehmeldermeBgetriebe 

Die Motoren konnen mit einem DrehmeldermeBgetriebe, das 
in den B-seitigen Lagerschild integriert ist, geliefert werden, 
wobei der Tachogenerator am MeBgetriebe befestigt ist. Als 
MeGgeber wird ein 2-poliger schieifringioser Drehmelder 
verwendet. Die Anschliisse des Drehmelders sind fiber eine 
7-polige Steckdose der Fa. Souriau (Best.-Nr. 8.40.21.172) 
herausgefuhrt. 

Fur Motoren, die mit einem DrehmeldermeBgetriebe und Ta- 
chogenerator ausgeriistet werden sollen, ist bei BesteJIung 
das Bestell-Kennzeichen -Z mit einer der nachfolgenden 
Kurzangaben (die in Abhangigkeit von der Ubersetzung / 
festgelegt sind) anzugeben. 



MeBgetriebe mit t— 1 :5 


Kurzangabe 


G85 


1:4 




G88 


1:3 




G87 


1:2,5 




GB6 


1:2 




G89 



DrehmeldermeBgetriebe mit anderen Ubersetzungen auf An- 
frage. 

Technische Daten des DrehmeldermeBgetriebes 
Anschluftbelegimg 

Stecker 7polige Steckdose 
am Fa. Souriau, 
Motor: Bestell-Nr. 8 4021 1 72 




Ansicht von der Steckerseite 
Stator Rotor 



Buchse 4 (rt) 
2(ge) 
3 (sw) 
1 (bl) 

Buchse 5 nicht belegt 



Buchse 6 (rt, ws) 
Buchse 7 (ge, ws) 



Hinweis 

Auf der Stecker-jnnenseite ist je 1 Widerstand von 39 £3; 0,5 W und 50 ppm/K 
zwischen den Lotbuchsert 1 und 3 bzw. 2 und 4 eingeldtet. 







+ ^ 






Bild 7/13 Vorschubmotor mit eingebauter Haltebremse 
Haltebremse 

Zum spielfreien Festhalten der Vorschubachse im Stillstand 
bzw. im spannungslosen Zustand der Anlage konnen die 
Motoren mit einer Haltebremse geliefert werden. Die spezieli 
fur diese Motorenreihe entwickeite Dauermagnet-Einfla- 
chenbremse arbeitet nach dem Ruhestromprinzip. Der ein- 
gesetzte Dauermagnet bewirkt mit seinem Magnetfeid eine 
Zugkraft auf die Bremsen-Ankerscheibe, d.h. im stromlosen 
Zustand wird die Bremse geschlossen und dadurch die 
Achse gehalten. Die Bremse ist keine Arbeitsbremse. Fur 
,,Not-Halt" oder bei Spannungsausfall konnen jedoch etwa 
2000 Bremsvorgange ausgefuhrt werden, ohne da3 sich die 
Ankerscheibe ubermaiiig abnutzt (Fremdtragheitsmomeht 
fyEigentragheitsmoment und n max typbezogen). Die Bremse 
ist durch das Ruhestromprinzip eine Sicherheitsbremse und 
muB so geschaltet sein, daB sie bei Rotation des Motors 
elektrisch erregt, d.h. mechanisch geoffnet ist. Bei der Nenn- 
spannung von 24 V Gleichspannung an der Bremse baut 
die stromdurchfiossene Spule ein Gegenfeld auf, was die 
Dauermagnetkraftwirkung aufhebt und die Bremse luftet 
bzw. offenhalt. 

Die geringe Baufange ermoglicht den Einbau in den A-seiti- 
gen Lagerschild ohne Verlangerung des Motorgehauses. Im 
geoffneten Zustand ist kein Restdrehmoment vorhanden, bei 
geschlossener Bremse ist erne spielfreie Arretierung ge- 
wahrleistet (siehe Offnungszeit). 

Fur Ausriistung der Motoren mit Haltebremse ist bei Bestel- 
lung das Bestell-Kennzeichen — Z mit Kurzangabe: G45 er- 
forderlich. 



Eiektrische Beschaltung 

der Dauermagnet-Haltebremse 

Voraussetzung fur eine einwandfreie Funktion der Haltebremse ist 
eine Gleichspannung von 24 V ±10% - an den Klemmen fur die 
Haltebremse gemessen. 

Zur Verhinderung einer Gerauschentstehung durch puisierenden 
Strom nach dem Anzugs- oder Abfallpunkt wird bei Verwendung einer 
Graetz-Briicke zur Glattung ein Kondensator von 220 nF/60 V empfoh- 
len. Je nach angeschlossener Belastung wird dieser Kondensator die 
Spannung jedoch mehr oder weniger anheben, so daB die Sekundar- 
spannung im Transformator nicht als Festwert angegeben werden 
kann. Vorteilhaft sind etwa 5 Abgriffe auf der Sekundarseite des 
Transformators (auf nachstehendem Schaltbiid dargesteilt) mit etwa 
2 V Stufensprung, ausgehend nach oben und unten von der in der 
nachstehenden Tabeiie angegebenen mittleren Wechselspannung. 



I 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

Einbaugerate fur Motoren 1HU3 und 1HU5 



mittiere Sekundarspannung gem. Tabelie 
(Anzapfungen zur Anpassung) 




C1 Kondensator 

F Sicherungsautomat 

K1 Schiitzkontakt 

M Einphasen-Netztrafo 

R1 Varistor 

S1 Haltebremse 

V Speisegleichrichter 



Haltebremse 


Mittlere Sekundarspannung am Transformator bei 




einer Graetz-Briicke 






mit Kondensator 


ohne Kondensator 




etwa 


etwa 




V (AC) 


V (AC) 


EBD 0,6 M 


24 


29 


EBD 2 M 


25 


29 


EBD 4 M 


26 


29 


EBD 8 M 


27 


29 



In vielen Einzelfallen werden die Haltebremsen mit an eine zentrale 
Gleichstromversorgung angeschtossen, von der z. B. u. a. mehrere 
Magnetventife mitversorgt werden. Sollten hierbei Spannungsschwan- 
kungen auftreten, die uber den vorgenannten Toleranzen liegen, so ist 
eine getrennte Versorgung zu empfehlen. Netzspannungsschwankun- 
gen sind dabei zu berucksrchtigen. . 

Komplette Kupplungs-Transformatoren mit angebautem Gleichrichter 
konnen auch dem Katalog KB „Schaltbare Kupplungen und Bremsen", 
Ausgabe 1 982, Seite 15/1 0, entnommen werden. Diese Transformato- 
ren sind jedoch auf ihrer Sekundarseite so bemessen, daG kein 
Kondensator auf der Gfeichspannungsseite angeordnet wird; die 
mittlere Sekundarspannung am Transformator betragt hierbei 
29 V (AC). 



Technische Daten fur Haltebremsen: :f 



Bremsen- 


Haltemomente 




Gleich- 


Gleich- 


Leistungs- 


Offnungs- 


Tragheits- 


eingebaut in 


Typ 


bei 




spannung 


Strom 


aufnahme 


zeit 


moment 


Gl e i chstro m motoren 




20 "C 


120 °C 






bei 






1 ) 












20 °C 


















etwa 










Nm 


Nm 


V 


A 


W 


ms 


kg m s 




EBD 0,4 M 


6 


* 

5 


24 ±10% 


0,8 


16 


40 


0,000116 


1HU5 040 bis 1HU5 044 


0,6 M 


8 


6 




0,9 


21 


40 


0,000119 


1HU3 054bis 1HU3 058 


2 M 


18 


14 




0,85 


20 


60 


0,00083 


1HU3 074bis 1HU3 078 


4 M 


60 


50 




1,4 


34 


100 


0,0025 


1HU3102 bis 1HU3 108 


8 M 


160 


120 




2,2 


53 


160 


0,0075 


1HU3132bis 1HU3 138 



1) Bremseneinbau in Kurzmotdren 1 HU3 070, 1HU3 071 und 1HU3 073 sowie 1HU3 100, 1HU3 101 und 1HU3 103 auf Anfrage. 
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Einbaugerate fur Motoren 1HU3 und 1HU5 




Bild 7/14 Vorschubmotor mil eingebautem Impulsgeber ohne Tachogenerator Bild 7/15 Vorschubmotor mit eingebautem Impulsgeber und Tachogenerator 



Impulsgeber (Einbaugeber ROD 320) 

Fur digitale Lageregelkreise kartn ein Impulsgeber ROD 320 
eingebaut werden. 

Folgende Ausfuhrungen sind moglich: 

1) Motor ohne Tachogenerator mit Impulsgeber: 

Bei Ausfuhrung mit Impulsgeber von 2000 bzw. 2500 !m- 
pulsen/Umdrehung ist bei Bestellung die Bestell-Nr.-Er- 
ganzung ,,-Z" mit Kurzangabe erforderlich. 

2) Motor mit Tachogenerator und Impulsgeber: 

Bei Ausfuhrung mit Impulsgeber von 2000 bzw. 2500 Im- 
pulsen/Umdrehung ist bei Bestellung das Bestell-Kenn- 
zeichen ,,-Z" mit Kurzangabe notwendig. 

Kurzangaben fur Einbau eines Impulsgebers ROD 320 



Signalfolge 



.. 1 i t i i 

a] hstiz 



Oait-TLrL 



Ua2 h-mlm 



JL 



hr 



Rechteckimpuisfolgen U a1 und_lt a2 
sowie die invertierten Signale U a , 
und 0 a2 . 

U a 2 naeheilend zu U al 

bei RacMsdrehung (auf die Welle 

gesehen} 



Schaltzeiten 



Ausfuhrung 


Impulse je 
Umdrehung 


Kurzangabe 


mit Tacho 


2000 


G42 ■ 




2500 


G44 


ohne Tacho 


2000 


G41 




2500 


G43 



Der Impulsgeber ROD 320 kann auch fur folgende Impuls- 
zahlen/Umdrehung gel iefert werden: 



400 
500 
600 



720 
800 
1000 



1250 
1500 
5000 



Weitere Impulszahlen auf Anfrage. 



Technische Daten des Impulsgebers: 



Frequenzbereich 
Ausgangsbelastbarkeit 

KurzschluBfestigkeit 

Referenzimpuls 
Zulassige Kabe Mange 



AnschluBbelegung 
(Die eingezeichneten 
Verbindurigen 
sind auf der 
Riickseite des 
Steckers angeordrtet) 




^0,2 its 

Zeiiliche Verzbgerung des 
Signals U a0 zu den 
Signalen U„, und U a2 S60 ns 

0 bis 80 kHz 

Wee S DC 36 mA (bei 100 °C) 
Isink S DC 40 mA 

kurzzertig alle Ausgange gegen 0 V, 

1 Ausgang dauernd bei 
Umgebungstemperatur S25 °C 

standardmaBig 

Zur Folgeelektronik max. 50 m 
.mit Differenzleitungsempfanger 
am Eingang der Folgeelektronik, 
wobei der Wert fur die Versorgungs- 
spannung am ROD 320 eingehalten 
werden muB. 

Stecker am Motor 
MS3102A-2O-29 



Maximale Drehzahl 

A rbeitstemperatu rb e reich 

Lagertemperaturbereioh 

Lie htq ue lie 



. Spannufigsversorgung 
Ausgangssignale 



3000 min-' 
0°C bis +100 °C 
-30°C bis+115°C 

Gluhfadenlampe 5 V/0,6 W 
mittlere Lebensdauer: 
100000 Stunden 

Up = DCS V ±% 

I ^ DC 250 mA (ohne Las!) 

TTL-kompatibei 



Stift-Nr. 


Signal 


A 


U.i 


B 


U a£ 


C 


+ 5 V 


D 


0*, 


E 


u a2 


F 




G 


u a0 


H 


Schirm 


J 


+5 V 


K 


+5 V 


N 


0 V 


P 


0 V 


R 




S 


J Briicke 


T 


0 V 



I 
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Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 

Anbaugerat fur Motoren 1HU3 




Ausgangswerte 



Bild 7/16 Vorschubmotor mit eingebautem Tachogenerator und angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320- . . . 

Impulsgeber {Anbaugeber 6FC9 320- . . .) 

Furdigitale Lageregelkreise werden auch Impulsgeber 6FC9 320-.. . 
als Anbaugeber verwendet. Geliefert wird nur eine Ausfuhrung mit 
Tachogenerator und impulsgeber (siehe Bild). 

Bei Bestellung ist folgender Klartext anzugeben: 

„Anbau eines Impulsgebers 6FC9 320- Impulse/Umdr." 

Der Impulsgeber 6FC9 320-... kann fur folgende (mpulszahlen/ 
Umdrehung geliefert werden: 



60 


400 


1250 


5000 


Weitere (mpulszahlen 


100 


500 


1500 




auf Anfrage. 


200 


1000 


2000 






250 


1024 


2500 







Durch den Anbau des Gebers werden die Motoren, bezogen auf das 
MafJ k4 (siehe MaGbilder), urn etwa 225 mm langer. 

Technische Daten des Impulsgebers: 
Mechanische Werte 



max. Drehzahl 




8000 min" 1 


Gewictit 




450 g 


Schutzart nach DIN 40050 




IP 66 (aiisgeriommen 
Welleneingang) 
IP 65 (beim Welleneingang) 


Beir i ebste m peratu rbereich 




0...50°C 


Lagertemperaturbereich 




-25... +60 °C 


Schuttelfesttgkett nach DIN 40046, 
PrCifung Fc 




100 m/s 2 

(10... 2000 Hz/24 Std.) 


Stolifestigkeit nach DIN 40046, 
Prtifung Ea 




300 m/s 5 (11ms) 


Elektrische Werte 


max. Funktionsdrehzahl 




6 ■ 10 6 min- 1 /Schritt- 

zahl der Scheibe 


max. Ausgangsimpulsfrequenz 




100 kHz 


Betriebsspannung 




DC 5 V ±5% (TTL) 


Stromaufnahme 




DC 120 mA 


Signalpegel 




TTL-Pegel: 

L < DC 0,45 V/H > DC 2,4 V 


Ausgangstreiber 




5N75114 


Phasenlage Kartal A zu B 




90° ±10% 


max. elektrische Auflosung 




Impulse/Umdrehung 
entspricht der Auflosung 
der Impulsscheibe: max. 
5000, bei externer Ver- 
vielf achung bis 20 000 
Impulse/Umdrehung 



Ausgangssignaie: 



Signalfolge: 



Rechtecksrgnal 1:1, 
2 Kanale um 90° el versetzt 
und 1 Nullimpuls (einmal 
je Umdrehung: Lange 90° el) 
jeweils mit Invertierung: 
Diagramm gilt bei Drehung 
im Uhrzeigersinn, auf das 
Wellenende gesehen 

"L 




*) Bet O-limpuis nur High-Signal moglich. 



Anschlu8belegung 

fur Impulsgeber 6FC9 320- . 




Stecker 6FC9 341-1 AB01 



Buchse Nr. 


Signal 


1 


Ua1 


2 


u a) 


3 


u^ 


4 




6 




7 
8 


Uao 

frei 


g Briicke 


+5 V 
+5 V 


Briicke 


M (0 V) 
M (O V) 


11 


Schirm 



Der Impulsgeber 6FC9 320- . . . wird an den Gleichstrommotor 1 HU3 
auf der B-Seite auBen angebaut. 

Die Anschlusse fur Tachogenerator, Haltebremse und Thermowachter 
sind bei den Motoren HU3102 bis 1HU3 108 und 1HU3132 bis 
1HU3 138 auf Stecker gefuhrt. 



AnschluUbelegung 




Stecker (am Motor) 
Bestell-Nr. MS 3102 A-16S-1P 



Stift 

A 

B 

C 

D 

E 

F 

G 



Signal 

ohne Belegung 
Haltebremse BR 
Thermowachter 1 
Thermowachter 2 
Haltebremse BR 2 
Tachogenerator 2A1 
Tachogenerator 2A2 



Bei den Motoren 1HU3 054 bis 1HU3 078 und 1HU5 040 bis 
1 HU5 044 werden die vorgenannten Gerate im Klemmenkasten ange- 
schlossen. 
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Gleichstrom-Servomotoren * Vorschubantriebe 

Erlauterungen fur Motoren 1GS3 



Fabrikatebezeichnung 

Die Fabrikatebezeichnung 
besseren Ubersicht in 2 Bit 

^L^srsc^LT^ 1 Ste " en kennzeichnet den Maschlnentyp. Im zweiten Block sind weitere Ausfiihrungsmerk 



pie Fabrikatebezeichnung (zugleich Bestell-Nr.) besteht aus einer Kombination von Ziffern und Buchstaben und ist zur 
besseren Ubersicht in 2 Blocke aufgeteilt, die durch einen Bindestrich verbunden sind. ^isiaoen und ist zur 



Aufbau der Bestell-Nr. 



8 9 10 11 12 



1. Stelle (Ziffer) 

2. Stelle (Buchstabe) 

3. Stelfe {Buchstabe) 

4. Steile (Ziffer) 



Elektrische Maschinen 

Gleichstrommotoren, innengekuhlt. 
Servomotoren mit Fremderregung 
Baureihe 



5. bis 7. Stelie (Ziffern) MotorgroBe 

8. Stelle (Ziffer) 

9. Stelle (Buchstabe) 

10. SteNe (Buchstabe) 

11. Stelle (Ziffer) 

12. Stelle (Ziffer) 



kompensierte NebenschluBmotoren 5 
Kiihlart 



Ankerkreisausfuhrung. 

Erregerspannung 

Bauform 



-[£1 



13. Stelle (Buchstabe Z) Besondere Ausfiihrungen ' 

- verschlusselt: Normierte Kurzangaben (siehe Seite 7/42) ' 

- nicht verschlusselt: Klartextangabe fur gewiinschte Ausfuhrung 
Weitere Angaben sind nicht erforderlich 

Motoren in Normalausfiihrung 

Listenmafiige Motoren werden in fdigender Ausfuhrung geliefert: 

Elektrische Daten, sowie Kiihlung und Schutzart entsprechend Tabelle „Technische Daten" 

Fremdkuhlung (Kiihlart „S") - Schutzart IP 20 bzw. IP 21 je nach Lage des Fremdiufters und Filterbleches (innengekuhiter Motor)- 

Fremdlufter fur 3 AC 50/60 Hz 220 VA/380 VY (mit Weitbereichswicklung fur 
3 AC 50/60 Hz 220 V bis 290 VA/380 V bis 500 VY), sowie Trocken-Luftfilter und Anbau oben 

Selbstkuhiung (Kuhlart „U") - Schutzart IP 44 (oberfiachengekGhlter Motor) 

Integrierter Tachogenerator 

Weflenende nach „ Ausfuhrung a" siehe Seite 7/19 

Bauform IM B 5 (B 5) oder IM V 1 (V 1); nur unter gewissen Voraussetzungen IM V 3 (V 3), siehe Seite 7/17 

Oberflachenschutz 

Rundlaufgenauigkeit 

Laufruhe 

Eingebaute Kaltleiter zur Temperaturuberwachung 
Kfemmenkasten rechts 

Flanschlagerschild mit erhohter Genauigkeit nach DIN 42955, Toleranz R 
Radial-Wellendichtring auf AS 
sowie nach 

Vorschriften und Normen entsprechend nachfolgender Beschreibung 



Motoren 1GS3 nur noch fur Ersatzbedarf verwenden! 
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Vorschubantriebe GJeichstrom-Servornotoren 

Erlauterungen fur Motoren 1GS3 



Aufbau und Anwendungsbereich 

Gleichstrom-Servomotoren 1GS3 sind elekirisch erregte, dy- 
namisch hochwertige Motoren fiir Vorschubantriebe' an 
Werkzeugmasch inert. Die Motoren zeichnen sich im wesent- 
. lichen durch folgende Eigenschaften aus: 

Kleirie mechanische Zeitkonstante durch geringes Lau- 
fertragheitsmoment 

Kleine elektrische Zeitkonstante durch Kompensations- 
wicklung 

Linearitat zwischen Ankerstrom und Drehmoment bis zum 
8 bzw. 10fachen Motornennstrom 

Hohe Oberlastbarkeit und guter Rundlauf bei kleinsten 
Drehzahlen 

Gerausch- und schwingungsarmer Lauf 

Integrierter Gleichstrom-Tachogenerator 

Kraftschliissige Verbindung zwischen Motor- und Tacho- 
laufer 

Drehzahlunabhangige Frerndkiihlung durch aufgebautes 
Lufteraggregat 

Die Gleichstrom-Servomotoren 1GS3 sind auch in selbstgekiihlter 
(unbeliifteter) Ausfuhrung (Schutzart IP 44) mit verringertem Moment 
lieferbar. 




Bild 7/1 7 Fremdbelijfteter Gleichstrom-Servomotor 1 GS3 



1 



Auswahl 

Siehe Erlauterungen fur Motoren 1HU3, Seite 7/3. 

Vorschriften, Normen und Bestimmungen 

Die Motoren entsprechen den DIN-Normen und den VDE- 
Vorschriften, insbesondere VDE 0530/DIN 57530, Bestim- 
mungen fiir umlaufende elektrische Maschinen. Die Nennlei- 
stungen gelten bei einer Grenzubertemperatur von 100 K 
der Ankerwicklung entsprechend isolierstoffklasse F. 

Elektrische Angaben 
Erregung 

Fur fremdgekuhlte Motoren 1GS3...-5S.41 betragt die Erreger- 
spannung DC 310 V. Die Erregerwicklung ist aus Gleichrichtern in 
Einphasen- oder Dreiphasen-Briickenschaltung zu speisen. Bei 
AnschluB eines Gleichrichters in Einphasen-Bruckenschaltung an 
AC 380 V ergibt sich eine Gleichspannung von DC 310 V. Eine in 
diesem Fall sich ggf. einstellende hohere Gleichspannung ist wegen 
der Weitbereichswickiung unschadlich. Ein Vorwiderstand ist nicht 
erforderlicrt. 

Bei selbstgekuhlten Motoren 1GS3 ...-5U.91 ist die Erreger- 
spannung an die in den Tabellen „Auswahl- und Bestellda- 
ten" (im Teil 6) angegebenen Werte durch Vortransformator 
oder -widerstand anzupassen, Durch Parallelschalten der 
Erregerteilspulen ist bei KuhlartS auch ohne Transformator 
oder Vorwiderstand eine Erregerspannung von 155 V mog- 
lich. Fur diese Erregerkreis-Ausftihrung ist bei Bestellung 
hinter dem Bestell-Kennzeichen -Z noch folgender Klartext 
anzufiigen: ,, Erregerspannung 155 V durch Parallelschalten 
der Teilspulen". 

Drehzahl- und Drehzahlsteuerung 

Die Motoren werden im Ankersteuerbereich mit einer Maxi- 
maldrehzahi von 6000 nnin" 1 betrieben. Irn unteren Drehzahl- 
bereich (zwischen etwa 1000 und 2000 min 1 ) ist entspre- 
chend der Drehmomentkermlinien ein Dauerbetrieb (S1) mit 
konstantem Nennmoment zulassig. Feldschwachbetrieb ist 
bet konstanter Leistung von jedem Kurvenpunkt der Dia- 
gramme U = f(n) bzw. M„=f(n) bis zum 1,5fachen der Aus- 



gangsdrehzahl zulassig. Die Maximaldrehzahl betragt 
6000 min -1 . Bei Feldschwachbetrieb verlangern sich die 
Hochlaufzerten umgekehrt proportional zur Momentreduzie- 
rung. 

Angaben in der Tabelle ,,Technische Datert", Seite 7/41 

fn der Tabelle sind zahfreiche Motordaten aufgefiihrt, deren 

wichtigste Angaben wie folgt definiert sind, 

Stillstandsmoment M Q 

Siehe Erlauterungen fiir Motoren 1HU3, Seite 7/4. 
Spitzenstrom I max 

Hier ist als Maximalstrom der 8 bis 10fache 7 0 -Wert der Moto- 
ren angegeben. Mit der vorgesehenen Kommutierung wer- 
den — bei normalen Einsatzbedingungen - Btirstenstandzei- 
ten von mehr als 4000 Stunden erreicht. 

Mechanische Zeitkonstante 7" mech 
Elektrische Zeitkonstante 7" e( 
Drehmomentkonstante K T 
Spannungskonstante K E 
Drehbeschleunigung a 
Maximale theoretische Beschfeunigunga^ 
Drehzahl-/Spannungs-Diagramme 



Siehe Erlaute- 
rungen fiir 
Motoren 1HU3, 
Seiten 7/3 
bis 7/5 



Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 

Aus den Diagrammen kann entnommen werden, in welchem 
Betriebsbereich von Drehzahl und Momentein Motor dauernd 
Oder kurzzeitig (bei 25% oder 40% ED und einer Spieldauer 
von 10 min) betrieben werden kann, ohne die angegebenen 
Grenziibertemperaturen fur die Wicklung zu uberschreiten. 
Sie sind nicht mit den Belastungskennlinien n=f(M) zu ver- 
wechseln, siehe auch Abschnitt „Betriebsverhalten" auf 
Seite 7/4. 

Die Grenze der Kennlinie ist im unteren Drehzahlbereich 
durch die Erwarmung gegeben (nahezu waagerechter Ver- 
lauf), wahrend bei hoheren Drehzahlen die Kommutierungs- 
grenzkurven fiir Burstenstandzeiten uber 4000 Stunden die 
Grenze der zulassigen Belastung bilden (hyperbolischer 
Verlauf). 
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Erlauterungen fur Motoren 1GS3 



Die Motoren rnit diesen Kertnlinien sind fur den Einsatz als 
Vorschubantriebe ausgelegt. Dagegen ist beim Einsatz der 
Motoren fur andere Zwecke im Betriebspunkt die auftretende 
Belastung zu itberprufen (Umrechnungsformel fur die Lei- 
stung im Teil 10). 

Isolierung 

Alle Wicklungen erhalten eine Isolierung DURIGNIT 2000 ent- 
sprechend Isolierstoffklasse F fur eine Grenztemperatur von 
100 K bei einer Kuhlmitteltemperatur von 40 °C nach 
VDE 0530. 

Das Isotationssystem besteht iiberwiegend aus Isoliermate- 
rialien mit hoher thermischer Oberiastbarkeit und Kriech- 
stromfestigkeit. Es erfuttt auch die Forderungen, die bei Be- 
trieb der Motoren unter tropischen Verhaltnissen gestellt 
werden. 



Leistungsschild 

Siehe Erlauterungen fur Motoren 1HU3, Seite 7/5. 
Beispie! 



SIEMENS 


Mot. 


'.1GS3 107-5SW41 






I EC 


Nr. E 


VDE 


0530 FG 


V 


min-1 A 


kW 




26-75 


10-1000 15-15,6 


0,007- 


- 0,7 


320 


6000 






Err. /exit 


V A 


Lv 


mH 


Fremd 


310 0.315 IP 


Bauf. 


IM85 


Fremd kith lung 




I CL F 


=Tacho 


GTA 9.06/4 20mVmin 


3 mA 








Made 


in Germany 



, Bild 7/18 Leistungsschifd fur Gleichstrommotor 16S3 107 



Drehsinn 

Die Motoren sind sowohl fur Rechts- als auch fur Linkslauf 
bzw. Reversierbetrieb geeignet. Bei Bestellung ist die An- 
gabe einer Drehrichtung nicht erforderlich. 

Klemmenkasten und Leifungseinfuhrung 

Der Klemmenkasten ist {von der Antriebsseite aus gesehen) 
rechts am Standergehause des Motors nach DIN 42960 ange- 
baut. Auf Wunsch kann er auch an der linken Seite ange- 
bracht werdeh. Nachtragliches Umsetzen ist wegen Verlust 
der erhohten Flanschgenauigkeit nicht moglich. 

Der Klemmenkasten kann um jeweils 90° gedreht werden. 
Folgende Klemmenanordnung ist vorgesehen: 




m 



M L- 



SB 



m 



L+ L- 



Brid7/19 Schaltbild und AnschluGplane fur Klemmenkasten gk 130 ok 230 
und gk 330 (links), Klemmenkasten A 428 (rechts) 



Zum AnschluG am Tachogenerator werden AMP-Steckhulsen 
in der Gr68e 4,8x0,8 mitgeliefert. 

Die Kiemmenkasten entsprechen der Schutzart IP 44; sie 
werden mit Gewinde fur Stopfbuchsverschraubungen nach 
DIN 46255 ausgefCihrt. 

Die Klemmenkasten entsprechen der Schutzart IP 44; sie werden mit 
Gewinde fur Stopfbuchsverschraubungen nach DIN 46255 ausae- 
fuhrt. y 

Klemmenkasten-Zuordnung 

Leitungsart und Leiterquerschnitt der frei herausgefuhrten 
Leitungsenden bei Ausfuhrung ohne Klemmenkasten. 



Fiir Motoren 


Klemmen- 
kasten 
Typ 


Leitungsart und Leiterquer- 
schnitt (in mm 1 ) bei Ausfuhrung 
ohne Klemmenkasten; 
(herausgefuhrte und gekenn- 
zeichnete Anschlusse: 
B1, B2, A, F1, F2, 1 und 2) 


1GS3 . . . -5U . . . (selbstgektihlt) 


1GS3 107-5UV91 
-5UW91 
-5UT91 


gk 130 


A07RN-F7G2,5 
-F7G1.5 
-F7G1.5 


1GS3 137-5UV91 
-5UW91 
-5UT91 
-5US91 


gk230 


A07RN-F7G4 
-F7G1.5 


1GS3 167-5UV91 
-5UW91 
-5UT91 
-5US91 


gk330 


A07RN-F7G4 


1GS3 168-5UW91 
-5UT91 


gk330 




1GS3 . . .-5S . . . (fremdgekOhlt) 


1GS3 107-5SV41 
-5SW41 
-5ST41 


gk 130 


A07RN-F7G2.5 
-F7G1.5 
-F7G1,5 


1GS3 137-5SV41 
-5SW41 
-5ST41 
-5SS41 


gk330 
gk 230 
gk230 
gk330 


A07RN-F7G4 
-F7G1.5 


1GS3 167-5SV41 
-5SW41 
-5ST41 
-5SS41 


A 428 
gk330 
gk330 
A 428 


A07RN-F7G4 


1GS3 168-5SW41 
-5ST41 


A 428 
gk330 





Klemmenkasten-Ausfuhrung 



Klemmen- 
kasten 

Typ 


Klemmen- 
zahl und 
Klemmen- 
bolzengewinde 


max. anschlieObarer 
Leiterquerschnitt 

eindrahtig mehrdrahtig 
mm 3 mm* 


Anzahl der 
Gewinde fiir 
Stopfbuchs- 
verschraubun- 
nach DIN 46 255 


gk 130 
gk230 
gk330 


6xM 4 
6x M 4 
6xM5 


4 
6 

10 


2,5 
4 
10 


2xPg 21 
2 x Pg 21 
2 x Pg 29 


A 428 


4 x M 5 und 
4xM 8 


25 1 ) 


16 1 ) 


2xPg 21 und 
1 xPg 29 



Konstruktive Angaben 

Bauformen und Schutzarten 

Die Motoren werden in Bauform IM B 5 (B 5) mit einem Flanschlager- 
schild fiir erhohte Genauigkeit nach DIN 42955 geiiefert Sie entspre- 
chen in Ausfuhrung mit Fremdkuhlung durch den aufgebauten Fremd- 
liifter der Schutzart IP 21 nach DIN 40050 



Bauform 
IM B 5 (B 5) 



IM V 1 (V 1} 



IM V 3 (V 3) 
(nur zulassig bei 
besonderer Lager- 
abdichtung) 



1) Leiteranschlusse an den Klemmen nur mit Kabelscbuhen 



Bild 7/20 . Bauformen fur 1 GS3-Motoren 
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Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 

Erlauterungen fiir Motoren 1GS3 



Die Motoren konnen auch ohne Anderung mit senkrechter Welle 
entsprechend Bauform IM V 1 (V 1) eingesetzt werden; die Schutzart 
vermindert sich dann auf IP 20. Mit einem Schutzdach oder durch 
Drehen des Lufteraggregates (so da3 der Filter nach unten gerichtet 
ist) kann auch fur Bauform IM V 1 (V 1) die Schutzart IP 21 erreicht 
werden . Das Schutzdach ist durch den Kunden beizustellen. Die 
Bauform IM V3 (V 3) ist nur mit besonderer Lagerdichtung zulassig, 
siehe auch Abschnitt „ Lager", nebenstehend. 

Die Motoren 1GS3 konnen auch geliefert werden 

1. ohne aufgebautes, aber durch extern angeordnetes Liifter- 
aggregatfiir RohranschluB (ebenfalls Fremdkuhlung) 

2. vollkommen geschlossen (Selbstkuhlung) in Schutzart 
IP 44. 



Kuhtarten - Fremdliifter, Filter, RohranschluB 

Bei den Motoren 1GS3 werden folgende Kuhlarten unter- 
schieden: 

Kuhlart S - Fremdkuhlung durch aufgebauten Fremdliifter 
(Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5} und Schutz- 
art IP 20 bei Bauform IM V 1 (V 1 ) 

Die Motoren haben einen auf dem BS-LagerschMd oben auf- 
gebauten Fremdlufter mit vorgeschaltetem Trocken-Luftfil- 
ter. Die Kuhlluft wird von der B-Selte zur .A-Seite des Motors 
gefiihrt. Sie tritt von der B-Seite axial in den Fremdlufter 
ein. Mogliche Anordnungen des Fremdlufters sind in den 
MaBblattern dargestellt. Der Drehstrom-Antriebsmotor des 
angebauten Fremdlufters besitzt eine Weitbereichswicklung 
mit folgenden Daten : 

bei 3 AC 50/60 Hz 220 V bis 290 V A/380 V bis 500 VY; 
bei 50 Hz: 0,42/0,24 A - 0,042 kW 
bei 60 Hz: 0,31/0,18 A - 0,060 kW 

Der verwendete Trocken-Luftfilter (Fabrikat „Viledon 
P 15/500" der Fa. Freudenberg mit den Abmessungen 
151 mm x 151 mm x 15 mm) ist sehr leicht auszutauschen; 
deshalb sollen verschmutzte Fitter nur durch neue ersetzt 
{und nicht gereinigt!) werden. 

Kuhlart T- Fremdkuhlung durch getrennten Fremdlufter 

Bei dieser Kuhlart werden die Motoren 1GS3 ebenfalls 
fremdgekuhlt, allerdings wird der Fremdlufter — der durch 
den Kunden beizustellen ist — getrennt angeordnet und die 
Kuhlluft uber Rohrans'chiusse dem Motor zugefiihrt. Die 
Rohrleitungen und der Fremdlufter sind so zu bemessen, 
daB am Motor bei Beliiftung von BS nach AS die in 
der nachfolgenden Tabelie angegebenen Kuhlluftmengen 
und Druckhohen zur Verfiigung stehen. AnschluBstutzen 
sind nicht erforderlich. Hierfiir konnen die Offnungen 
an den vorhandenen Bedienungsklappen (Stahlblech- 
2 mm x72 mm x 142 mm bei alien Motoren 1GS3) Verwen- 
dung finden, die mit 2 Schrauben M5 im Lochabstand von 
127 mm befestigt werden. 



Fur Motor 


Kiihlluftmenge 


Druckhdhe 




V 


P 




. L/s 


mbar 


1GS3 107 
1GS3 137 


45 
55 


2 

1,8 


1GS3 167 
1GS3 168 


65 
65 


1,6 
1.4 



Kilhiart U - Selbstkuhlung 

Die Motoren sind unbeluftet, vollkommen geschlossen; die 
Schutzart entspricht IP 44. 



Die Verlustwarme wird bei selbstgekuhlten Motoren durch 
Strahlung und natiirliche Konvektion abgefuhrt. Durch einen 
geeigneten Anbau an die Arbeitsmaschine mulJ eine ausret- 
chende Verlustwarme-Abfuhr gewahrleistet werden. 



Lager 

Samtliche Motoren sind mit Walzlagern ausgerustet. Das 
AS-Lager ist als Festlager ausgebildet und das BS-Lager 
wird als Loslager uber eine Federscheibe fixiert; die Warme- 
dehnung wird auf der B-Seite aufgefangen. Die Motoren soil- 
ten bei Verwendung in Vorschubgetrieben nur mit geradever- 
zahnten Ritzeln versehen werden, da andernfalls erhebliche 
Axialkrafte in die Motorlager geleitet werden. 

Schragverzahnte Ritzel fuhrenzu Axialbewegungen und 
-schwingungen der Laufer von Motor und Tachogenerator 
innerhalb der Lagertose (-elastizitat). Uber die Nutschragung 
des Tachos werden dadurch Istwertverfalschungen dem 
Regler zugefuhrt, wetche zu Schwierigkeiten bei der inbe- 
triebnahme fuhren. 

Die Lager haben Dauerschmierung und werden auf der A- 
Seite mit einem Radialwellendichtring abgedichtet. Diese 
Abdichtung ist auf Olbenetzung angewiesen, die void Getrie- 
beanbau sicherzustellen ist. Das Wellenende darf auch im 
Olbad laufen. Wenn eine Olbenetzung dieses Radialdichtrin- 
ges (Simmerring) nicht sichergestellt ist, kann die A-Seite 
auch mit einer normalen Spaltdichtung ausgefiihrt werden, 
siehe auch „Besondere Ausfiihrungen". In diesem Fall ist 
auch die Bauform IM V 3 (V 3) zulassig (siehe Seite 7/17). 



Wellenenden 

Als Normalausfiihrung werden die Motoren mit normalem 
zylindrischen Wellenende nach DIN 42946, Toleranzfeld K5 
sowie einer PaBfeder und PaSfedernut nach DIN 6885 gelie- 
fert. Das BS-Wellenende nimmt den mitteis Konus kraft- 
schlussig aufgesetzten Laufer des Tachogenerators auf. 

Bei Antrieb durch Ritzet oder Zahnriemen werden Welle 
und Lager radial hdher beansprucht. Die zulassigen Quer- 
krafte F a sind abhangig vom Wellenschulterabstand x des 
Lastangriffspunktes fiir 1000 min" 1 und 2000 min -1 und fur 
jeweils zwei auBere statische Axialkrafte F A im nachfolgen- 
den Diagramm angegeben. 

Fiir die Lagerlebensdauer sind 30000 Betriebsstunden zu- 
grunde gelegt. 



Lagerzuordnung (gilt fur alle- Bauformen) 



Fiir Molor 


Rillenkugellager auf der 






A-Seite 


B-Seile 


1GS3 107 


6204-2RS-C3 


6203 -2Z-C3 


1GS3 137 


6205-2RS-C3 


6204 -22 -C3 


1GS3 167 


6307-2RS-C3 


6305-2Z-C3 


1GS3 168 


6307-2RS-C3 


6305-2Z-C3 



Zulassige Querkrafte 

Ausfiihrliche Erlauterungen siehe Teil 3. 



Bild 7/21.. Angriffspunkt von Querkraften an Wellenenden von Motoren 
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Erlauterungen fur Motoren 1GS3 
Schutzeinrichtungen, Anbaugerate, Ersatzteile 




Silcf 7/22 Querkraft-Diagramm fur 1GS3-Motoren 



AS-Wellenenden in den Ausfuhrungen „a", „b" und „c" 
Die AS-Weflenenden konnen auch in den verschiedenen 
Ausfuhrungen „a", „b" oder „c" geliefert werden; nahere 
Angaben siehe Seite 7/9. 

Die Anwendung der einzeinen Ausfuhrungen wird im Abschnitt Ver- 

bindung Weile-Antriebsritzel", Seite 7/9 beschrieben. 

Hinweise fur Verwendung von 

Spannsatzen und Efementen System Ringfeder" 

Spieth-Druckhiifsen und 

Ringspannelementen ..System Maurer" 

siehe auf Seite 7/8. 

Gerausche 

Die fremdgekuhlten Motoren 1GS3 in Kuhlart S entwickeln 
die in dem nachstehenden Diagramm angegebenen Ge- 
rauschstarken L, 00 nach DfN 45632 in Abhangigkeit von der 
Drehzahl (ohne Getriebegerausch). 



jdB 



70 



60 







1GS3 16sL--^^I 










/1$S31 




37 












1 , 



Btld 7/23 Gerausch-Spektrum von 1GS3-Motoren in „Kuhlart S" 

Die Gerauschstarke ailer selbstgektihlten Motoren 1GS3 in 
Kuhlart U liegt rnnerhalb des typenbezogenen Drehzahlbe- 
reiches unter 66 dB(A). 

Mechanische Laufruhe, Schfeuderprobe 

Alle Laufer sind mit eingelegter ganzer Pafifeder dynamisch gewuchtet 
(Wellenende-Ausfuhrung „a" siehe Seite 7/9). 



Das Schwingungsverhalten entspricht der Schwingstarke- 
stufe R nach DIN 45665. 



mit Schleuderdrehzahlen nach 



Die Motoren werden 
VDE 0530 gepruft. 

Rundlaufverhalten 

Entsprechend ihrem Einsatzzweck werden die Servomotoren 
1GS3 fur hochste Rundtaufqualitat gefertigt. Die nutfrequente 
Drehmomentwelligkeit liegt unter 3%. 

Anstrich 

Siehe Erlauterungen fur Motoren 1 HU3 074 bis 1 HU3 1 38 
Seite 7/10. 



Schutzeinrichtungen 
Thermischer Motorschutz 

Die Motoren werden mit Kaltleiter-Temperaturfuhlern be- 
stuckt, die in die Kompensationswicklung eingebaut sind 
(Typ: Q63 100-P381-M135, Kaltwiderstand =250 Q). 

Es werden 2 Fiihler eingebaut, die in Reihe geschaltet sind 
(£500 Q). Die Nenn-Ansprechtemperatur betragt 110 "C. Als 
Ausiosegerat kann der Typ 3 UN 8004 oder der Typ 3 UN 6004 
verwendet werden. Letztgenannter Typ besitzt eine optische 
Anzeigevorrichtung (Erleichterung der Fehlersuche) und 
eine mechanische Wiedereinschaltsperre (weniger Schal- 
tungsaufwand). Der max. zulassige Kalt-Widerstand der 
Fuhlerschleife betragt 1500 Q (Katalog NS 2, Teil 4oder Sammelkata- 
log 2, Teil 8). Je Ausiosegerat konnen 6 Kaltleiter des genannten Typs 
(Reihenschaltung ^1500 £3) entsprechend 3 Motoren uberwacht 
werden. 



Einbaugerat 

Tachogenerator GTA 9.06/420 K (standardmaOig) 
Siehe Erlauterungen Teil 3. 

Ersatzteile 

Bei Ersatzteilbestellungen ist die Fabrik-Nr. und der Typ 
des Motors unbedingt anzugeben. 

Fur Gleichstrom-Servomotoren konnen folgende Ersatzteile 
geliefert werden : 

1. Tachogenerator GTA 9.06/4 

2. 4 Stuck Kohlebursten fur Tachogenerator 

3. Trockenfilter fur Geblase 

4. Kohlebursten fur Servomotoren (ordnungsgemaBe Ersatz- 
lieferungen sind nur gewahrleistet, wenn die Fabrik-Nr. 
und die Bestell-Nr. des Motors angegeben werden). 

Erforderliche Bursten-Stuckzahlen fur Motoren 1GS3 



Fur Motoren 1 Satz 

Biirsten') 

beatehend 

aus 

Stuck 


Fur Motoren 1 Satz 

Biirsten 1 ) 

bestehend 

aus 

Stuck 


1GS3 107-5S.41 4 
1GS3 137-5S.41 8 

1GS3 167-5S.41 12 
1GS3 168-5S.41 12 


1GS3 107-5U.91 2 
. 1GS3 137-5U.91 4 

1GS3 167-5U.91 8 
1GS3 168-5U.91 8 



1) Bei Ersatzbestellungen fur Kohlebursten stets satzweise besteJIen und aus- 
wechseln, damit nachteilige Mischbesetzungen am Motor vermieden wer- 
den. 



Siemens DA 36 ■ 1985 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

_D_rjB_hzahl_-^^ DrehzahN/Drehmomenten-Diagramme 



1HU5 040 
1HU5 042 



Moloren 1HU5 • dauermagneterregt • selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 54 



v//////////, Grenzubertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur ^130K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^1,05 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 



J 

J — — — J— 


' Ankerkreis 
C 




/ Artkerkreis 
f F 


T / 













1000 2000 min-' 3000 

DrehzaMn— 



1HU5 040-OAC01 und 1 HUS 040-OAF01 



, 7. 


/ Ankeritreis 

r c 


J. — 






Afikerkreis 
F 






- ; 





1000 2000 min-i 3000 

. Drehzahl n — - 



1 HU5 042 - OAC01 und 1HU5 042 - OAF01 



t ' 

S _, 
Nm 

o 



~~~T" , 

Begferaungdurch 
lugeordnotcs 
Stromrichtergerat 



Dynamischer 
Grenzbereich 
200ms 



S3-25% 

V— 





1000 min" 1 2000 
Drehzahl n »» 



1HU5 040-OAC01 



Nm 
7+ 



x — 

Begrenzung durcli 
zugeordnetes 
Stromrichtergerat 

6-kD — — 



Dynamischer 
Grenzbereich 
200 ms 



S3-25% 




1— i — i — r— 1 . 
1000 min-i 2000 

Drehzahl n — »- 




S1 



0 1000 
1HU5 040 - 0AF01 



Drehzahl n- 




s? 



1HU5 042-OAC01 



0 WOO 
1HU5 042-0AF01 



2000 min- 1 3000 
Drehzahl n — *- 



© Die Werte der „Begrenzung durch zugeorcinetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung ernes besttmmten Gerates (z. B. Transistorsteller} andem. 
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1HU5 044 



Gleichstrom-Servomotoren * Vorschubantriebe 

Drehzahl- Spannungs- und Drehzahl /Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU5 • dauermagneterregt ■ selbstgekiihlt • Schutzart IP 54 



'//////////a GrenzObertemperatur £100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 053Q, Isolierstoffklasse F 

Grenziiberteinperatur £1.30 K (Ankererwarmung) 



Formfaktorf., £1,05 




1000 2000 mirr 1 3000 

Drehzahl/) — - 

1HU5 044-OAC01 und 1 HU5 044-OAF01 




S3-25% 

-V--4 



M 0 ■ 



1000 min" 1 2000 
Drehzahl n — 



S1= Dauerbetrieb 
S3^Aussetzbetrieb 




2000 min" 1 3000 
Drehzahl n 1 » 



1HU5 044-OAC01 



1HU5 044-OAF01 



© Die Werte der „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" kfinnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) aridern. 
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Vorschubantriebe * Gleichstrom-Servomotoren 1HU3 070 

1HU3 071 

Drehzahl- Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme Kurzmotoren 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt ■ selbstgekuhlt ■ Schutzart IP 54 



'///////////, Grenziibertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenziibertemperatur £ 130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^1,05 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 




1000 



2000 mil)' 1 3000 
Drehzahln — «- 



1HU3 070-0ACQ1 und 1HU3 070-0AF01 




1000 



2000 mirr 1 3000 
DrehzaWn^-* 



1HU3 071-0AC01 und 1 HU3 071 -0AF01 



t* 

0) 

E 
I 






Drefozahl n - 



1HU3 071-OAC01 



0 1000 
1HU3 071-0AFO1 



2000 min-i 3000 
DrehzaM n — 



CD Die Werte der „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteiler} andern. 
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Kurzmotoren 



Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 dauermagneterregt - selbstgekiihlt • Schutzart IP 54 


Grenziibertemperatur £100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenziibertemperatur £130 K (Ankererwarmung) 


Formfaktor f, £1,05 


S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 



120 



80- 







Ankerkreis / 
C / 






Ankerkreis 
F 



2000 min-i 3000 
Drehzehl n — - 



1HU3 073-0AC01 und1HU3 073-OAF01 




0 • mw/wf 



S3-25% 
—A— 

V S3-40% i 

's/ssSs/ss/////////,. WAMWK 1 




SI 



1000 1 min-i 
Drehzahl n ■ 



2000 




1 HU3 073 - QAC01 



0 1000 
1HU3 073-0AF01 



2000 min-i 3000 
Drehzehl n — 



© Die Werte der „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transisiorsteller) andern. 
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Vorschubantriebe * Gleichstrom-Servomotoren 

Drehzahl-ZSpannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



1HU3 100 
1HU3101 

Kurzmotoren 



Motoren 1HU3 • dauermagneterregt • selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 54 



Y//////////A Grenzubertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur <|130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^1,05 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 



120 



40 



I 


/ Ankerkreis 
f C 




/ Ankerkreis 
/ F 















1000 2000 min-' 3000 

Drehzahln— - 



1HU3 100-0AC01 und 1HU3 100-0AFO1 



160 



I 



120 



r 

„ — _ 






C / 




r Ankerkreis 
F 











1000 2000 min-1 5000 

Drehiahln — - 



1HU3 101-0AC01 und 1HU3 1O1-0AFO1 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Stramricntergerat 

© 





Drehzahl n • 



1HU3 101-0AC01 



0 1000 2000 miir 1 3000 

Drehzahl n • 

1HU3 101-OAF01 



© Die Werte der „Begrerizurtg durcti zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sicti je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andern. 
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1HU3103 

Kurzmotoren 



Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Drehzahl-/Spannungs- und Dreh2ahl-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt • sefbstgekuhlt • Schutzart tP 54 


v//////////, Grenzubertemperatur ^ 100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur £130 K (Ankererwarmung) 


Formfaktor f,^1,05 


S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 




1000 



2000 min-i 3000 
Dreteahl n — ► 



1HU3 103-OAC01 und 1HU3 1O3-0AF01 




1000 min~i 2000 
Drehzahl n — 



Begrenzung durch 

zugeordnetes 

Stromrichtergerat 




1HU3 103-0AC01 



0 1000 
1HU3 103-OAF01 



2000 min-i 3000 
Drehzahl n — 



© Die Werte <fer ..Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen- sich je nach Zuordnung eines bestimmten Cerates (z. B, Transistorsteller) andern 
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Vorsehubantnebe ■ GSeichstrom-Servomotorers 

Drehzahl-/Spannungs- uncJ Drehzahl VDrehmomenten-Diagramme 



1HU3 054 
1HU3 056 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt ■ selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 54 



w////////,. Grenzubertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur ^130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^ ^ 1 ,05 



S1= Dauerbetrieb 
Sfe Aussetzbetrieb 



u 

Ankerkrets 
C I 

j „_ / 




j , 


/Ankerkrets 
f F 


. — . — J- J. 














2000 mirt- 1 3000 
Drehzahl n — «- 



1HU3 O54-0ACO1 und 1HU3 054-0AFO1 



i 200 



120 



1 

X 


/ Anfcerireis 

r c 




/Ankerltreis 
/ F 















1000 



2000 min- 1 3000 
Drehzahl n — - 



if 9 

m 
E 
o 
E 

E 8 



Begrenzung 
durch 

zugeordnetes 
Stromrichter 
gerat 
74® 



Dynamischer 
Grenzbereich 
"200 ms 




S3-25% 
S3-< 




| Nm- 
c 9 



Begrenzung 
"g g. . durch zugeordnetes 
Q T Stromricnterqerat 

© 



1000 mirr 1 2000 
Drehzahl n ». 



i 1 i r 




1000 



1 1 1 r 

2000 min-' 3000 
Drehzahl n 



1HU3 054-0AC01 



1HU3 054-0AF01 



1HU3 056-0ACO1 und 1HU3 056-0AF01 1HU3 056-0AC01 




min-' 2000 
Drehzahl n *" 



2000 min- 1 3000 
Drehzahl n 



1HU3 056-0AF01 



© Die Werte der „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnert sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorstelier) andern. 
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Gleichstrom-Servomotoren * Vorschubantriebe 



Drehzahl-ZSpannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt • selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 54 








's/////////, Grenzubertemperatur <100 K (Ankererwarmung) 

nach VDE 0530, Isolierstoffkiasse F 
Grenziibertemperatur ^130 K (Ankererwarmung) 


Formfaktor ^1,05 


S1=Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 






© Die Werte der „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" kSnnen sich je nach Zuordnung eines bestrmmten Gerates (z. B. Transistorstelier) i 



andem. 
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Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 

Drehzahl-ZSpannungs- und Drehzahl-/ Drehmomenten-Diagramme 
Motoren 1HU3 - dauermagneterregt ■ selbstgekiihlt - Schutzart !P 54 



1HU3 074 
1HU3 076 



Grenzubertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur ^130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor 1,05 



i : — 

Ankerkreis 
C 

i 






/ Ankerkreis 
f F 















1000 2000 min-1 3000 

Drehzahln— * 



1HU3 074-0AC01 unci 1HU3 074-OAF01 



u 

) +- 


/ 

/ Ankerkreis 
' 0 









' Ankerkreis 
F 











1000 2000 min-' S000 

Drehzahln—* 



1HU3 076-0AC01 und 1HU3 076-OAF01 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Stromrichtergerat 




10- £5^553^5 



Dynamischer 
_Grenzbereich 
200 ms 



S3-25% | 
^ S3-40% I 



0 

1HU3 O74-0AC01 

so 



1000 min-' 2000 
Drehzahf n — >■ 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Stromrichtergerat 




1000 min- 

Drehzahl n ■ 



2000 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 





1 — i — I — ! — I — ! — i — i — i — h- 1 — i — i — r 
0 1000 2000 min- 1 3000 

DrehzaM n 




1HU3 076-OAC01 



0 10O0 
1HU3 076-0AF01 



2000 min-' 3000 
Drehzahl n »- 



© Die Werte tier „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konrten sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andern. 
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1HU3 078 



Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 - dauermagneterregt ■ selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 54 



'//////////a Grenziibertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur ^ 130 K (Ankererwarmung) 

t 




0 1000 
1HU3 078-0AC01 und 1HU3 078-OAF01 



1HU3 078-OAC01 



mirr 1 2000 
Drehzahl n —*- 



0 1000 
1HU3 078-OAF01 



I ■ I 

2000 mirr 1 3000 
Drehzahl n «- 



© Die Werte der ..Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transiatorsteller) andern. 
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Vorschubantriebe * Gleichstrom-Servomotoren 

Drehzahl-ZSpannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



1HU3 102 
1HU3104 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt ■ selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 54 



v/AW/?///s. Grenzubertemperatur £100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur f£130 K (Ankererwarmung) 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 




600 1200 min- 5 2000 

Drehzahin — *■ 



1HU3 102-0AD01 und 1HU3 1O2-0AH01 



160 



120 



/ 


/ 


f- 

/ Anker 
/ 0 


reis/ 
/ 




Ankerkreis 
H 











600 1200 min- 1 2000 

Drehzahin — ► 



1HU3 104-0AD01 und 1HU3 104-0AH01 



i 100 
I Nm 

H 90 

1 



70 



Begrenzung 
durch zugeordnetes ' 
Stromrichtergerat 

60 1®- 



50 
40 
30 
M 0 • 




-| 1 1 r 

500 min-i 1000 

Drehzahl n ■ 



1HU3 102-OADO1 




500 min-' 1000 1200 

Drehzahl n — 




1000 min" 1 2000 
Drehzahl n — 



1HU3 102-OAH01 




1000 min* 1 2000 
Drehzahl n — *. 



1HU3 104-0AD01 



1HU3 104-OAH01 



© Die Werte der „Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordrtuhg eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andem. 
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Siemens DA 36 • 1985 



1HU3106 
1HU3 108 



Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten~Diagramme 



Motoren 1 HU3 ■ dauermagneterregt • selbstgekuhlt • Schutzart IP 54 


Grenziibertemperatur 5100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenziibertemperatur 5130 K (Ankererwarmung) 


Formfaktor f, 5 1,05 


S1= Dauerbetrieb 
S3=Aussetzbetrieb 



y 

o-~- — JL 


1 


/ Anke 
/ f 

/ 


rkreis / 
3 / 




Anke/kreis 
H 











i 



1200 mirr' 2000 
Drehzahln — - 



1HU3 106-OAD01 und 1HU3 106-0AH01 



200 T 
V 



~ — " ' J 

/ 

-• — / — _ 


4nkerkreis / 
D 7 




Anlcerkreis 
H 











0. 600 
1HU3 108-0AD01 und 1HU3 108-OAH01 



1200 min-' 2000 
Drehzahln — - 



renzung 
durch zugeofdnetes 
Sifomrichterqefat 

© 




lOOOmin- 1 1200 
Drehzahl n 



1HU3 106-0AD01 




1HU3 108-OAD01 



lOOOmirr' 1200 
Drehzahf n 



150 



% Nm 



Begrenzung 
durch zugeofdnetes 
Stromrichlerqerat 

CD 




1000 



1HU3 106-OAH01 



min-' 2000 
Dfehzahl rt — 



100- 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Stromrichlergerit 

© 



mmmmmzm 




-S3-25% 



mm 



-I 1 1 r- 



-S3-40% 




1000 



2000 



1HU3 108-0AH01 



© Die Werte der „Begrenzung durch .zugeordnetes Siromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates 



{z. B. Transisiorsteller) andern. 



Siemens DA3S ■ 1985 
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Vorschubantriefoe * Gfetchstrom-Servomotoren 

DrehzahJ-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagram 



1HU3 132 
1HU3 134 



me 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt • selbstgekiihft - Schutzart fP 54 



Grenziibertemperatur ^100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, isotierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur ^130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^£1,05 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 




. 0 500 10OD" miii- 1 1500 

Drahzafil n — - 

1HU3 132-0AC01 und 1HU3 132-0AF01 



I 



f 

0— — _ — - — . J 




/ 


Ankerkreis/ 

C 7 




Anketfcreis 
F 











500 1000 min- 1 1500 

Drehzahln— - - 

1HU3 134-0AC01 und 1HU3 134-0AFO1 




S3 -25% 
S3 -40% 



500 min-1 1000 
Dreteahl n — »- 



1HU3 132-0AC01 





0 500 
1HU3 132-0AF01 



1000 min-' ' 1500 
Drehzahl n 



-Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Strom rich terge rat 



I 1HU3 134-0AC01 




0 500 
1HU3 134-0AF01 



© Die Werte der ..Begrenzung durch zugeordnetes Strom richtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates <z. B. Transistorsteller) 



andern. 
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Siemens DA 36 - 1985 



1HU3 13© 
1HU3138 



Gleichsfr'om-Servomotoren Vorschubantriebe 

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 • dauermagneterregt ■ selbstgekuhlt • Schutzart IP 54 



■'/////////>//. Grenzubertemperatur £100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur <.130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^ ^ 1 ,05 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 




0 500 
1HU3 138-0AC01 und 1HU3 138-0AF01 



1HU3 138-0AC01 



0 500 
1HU3 138-0AFO1 



1000 min-' 1500 
Drehzahf n - 



® Die Werte der „Begrenzun g durch zugeordnetes Stromrichtergerat" korinen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteiler) andern 



Siemens DA 36 ■ 1985 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



1HU3 102 
1HU3 104 



Motoren 1 HU3 • dauermagneterregt • fremdgekiihlt Schutzart IP 21 


'm///////,. Grenzubertemperatur <100K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenzubertemperatur <|130 K (Ankererwarmung) 


Formfaktor f, £1,05 


S1=Dauerbetrieb 
S3^Aussetzbetrieb 




600 1200 min- 1 2000 

Drehzahl n — - 

1HU3 102-0SDO1 und 1HU3 102-0SH01 




600 1200 ' min-' 2000 

Drehzahl n — - 

1HU3 104-OSD01 und 1HU3 104-0SH01 




1HU3 103-OSD01 



min-' 1000 1200 
Drehzahl n *- 



Begrenzung 
dtirch zugeordnetes 
^ Stromrichtergerat 




~i — r 

500 min-' 



1HU3 104-0SD01 



1000 1200 
Orehzahl n 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Stromficfitergefat 




2000 



Drehzahl n ■ 



1HU3 102-0SH01 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Stromrichtergerai 




1000 min-' 2000 
Drehzahl n — *- 



1HU3 104-0SH01 



© Die Werte der ..Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andern. 
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Siemens DA 36 ■ 1985 



1HU3 106 
1HU3 108 



Glesehstrom-Servomotoren Vorschubantriebe 

Drehzahl- Spacmungs- und Drehzahl-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 • dauermagneterregt • selbstgekiihlt • Schutzart IP 54 








'/////////a Grenzubertemperatur £100 K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F . 

~ Grenzubertemperatur £130 K (Ankererwarmung) 


Formfaktor r, £1,05 


S1= Dauerbetrieb 
:.: S3^,Aussetzbetrieb 






0 600 1200 min-' 2000 

Drehiahl n — ► 



1HU3 106-OSDQ1 und 1HU3 106-OSH01 




600 1200 mm- 1 2000 

Drehzahln — «• 



1HU3 108-0SD01 und 1HU3 108-0SH01 




500 mrn-1 1000 1200 
Drehzahl n *■ 



1HU3106-OSD01 




1 — I — I — I — I — i — i — r 

500 mirH 1000 1200 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
"jromrjchteigerit 




1HU3 106-OSH01 



1000 mtir 1 2000 
Drehzahl n — 



Begrenzung 
dureh zugeordnetes 
Stromrichterqerat 




Drehzahf n 



1000 min-i 2000 
Drehzafil n 



1HU3 108-OSD01 



1HU3 108-0SH01 



* Werte fiir S 3-40% etwa 5% 
u titer den Werten fiir S 3-25% 



(i) Die Werte der ..Begrenzung durch zugeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung eines bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andern. 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

Drehzahl-/Spannungs- und Drehzahl-Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 ■ dauermagneterregt • fremdgekiihlt • Schutzart IP 21 



///////////a Grenziibertemperatur ^ 100K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isolierstoffklasse F 

Grenziibertemperatur ^130K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^^1,05 




500 1000 min-' 1500 

Drebzahl n — » 

1HU3 132-0SC01 und 1HU3 132-0SF01 



A ' ~ 

„ „ __jf 


/Ankerlueis 
/ C 



















500 1000 min-' 1500 

D'rehi3hlr> — 



i 180 

I Nm 

£ 
o 
E 



120 



■ — g— Begrenzung 

£ durch zugeofdnetes 
- — 5 St ra m rich terge rat 



Dyna- 
mischer 
Grenz- 
bereich 
200 ms 



S3-25% 
S340% 




500 min-' 

Drehzahl rt - 



Begrenzung 
durch zugeordnetes 
Strom richtergerat 

© 



Oynamischer 
Grenzbereich 
200 ms 



1HU3 134-0SC01 




1HU3 134-0SCD1 



mm' 1000 
Drehzahl n : — 



1HU3132 
1HU3134 



S1= Dauerbetrieb 
S3= Aussetzbetrieb 




500 1000 min 1500 
Drehzahl n — 

1HU3 132-OSF01 



© Pie Werte der ..Begrenzung durch zugeordnetes Strom richterg era!" konnen sich je nach Zuordnung etnes bestimmten Gerates (z. B. Transistorsteller) andern. 
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Siemens DA 36 ■ 1985 



1-HU3 136 
1HU3138 



GSeichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

Drehzahl-/Spa.nnungs- und Drehzahl-/-Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1HU3 • dauermagneterregt ■ fremdgekiihlt ■ Schutzart IP 21 



v//,///,///,. Grenziibertemperatur ^100K (Ankererwarmung) 
nach VDE 0530, Isqlierstoffklasse F 
— Grenziibertemperatur ^130 K (Ankererwarmung) 



Formfaktor ^1,05 S1=Dauerbetrieb 
S3=Aussetzbetrieb 




500 1000 min-1 1500 

Drehzahl n—— 

1HU3 136-0SC01 und 1HU3 136-0SF01 



-Begrenzurtg 
durch zugeordnetes 
Siromrichtergerat 




1HU3 136-0SC01 



mirr 
Drehzahl n * 



1000 




500 1000 min- 1 1500 

Drehzahl n — ^* 



1HU3 136-OSF01 




1000 m j n -i 1500 
Drehzahl n — 



1HU3 138-0SC01 



-fiegrenzung ' 
durch zugeordneles 
Strom rich terqe rat 
© 




1HU3 138-0SC01 



mirr' 1000 
Drehzahl n ■* 



© Die Werte der ..Begrenzung durch ztigeordnetes Stromrichtergerat" konnen sich je nach Zuordnung ernes bestrmmlen Gerates (z. B. Transistorsteller) 



andern. 
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Vorschubantriebe • Gieichstrom-Servomotoren 1GS3 107 bis 1GS3 168 

Drehzahl'/Spannungs- und DrehzahK Drehmomenien-Diagramme 



Motoren 1GS3 - elektrisch erregt • selbstgekiihlt ■ Schutzart IP 44 



Formfaktor ^^1,05 ■ S1= Dauerbetrieb ■ S3= Aussetzbetrieb 
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Siemens DA3G • 1985 



1GS3 107 bis 1GS3 168 Gfeichstrom-Servomotoren Vorschubantriebe 

Drehzah[-/Spannungs- und Drehzahf-/Drehmomenten-Diagramme 



Motoren 1GS3 - elektrisch erregt ■ fremdgekuhlt • Schutza rt IP 21 bei Bauform IM B 5 <B 5) und IP 20 bei Bauform IM V 
Formfaktor /,£1,05 ■ S1= Dauerbetrieb ■ S3s Aussetzbetrieb 



1 (V 1) 




1000 2000 3000 4000 5000 min ' 6000 
fl >- 

1GS3 107-5S ... 




0 1000 mo .3000 4000 5000 min" 1 6000 

1GS3 137-5S ... 




0 WOO 3000 3000 4000 SOOO min" 1 6000 

1GS3 167-5S ... " ~ 




0 1000 2000 3000 4000 5000 min"' 6000 
1GS3 166-SS ... 









SJ-25% 

s5-m 












■SI 






_ 













0 1000 2000 3000 4000 5000 min -1 6000 
1GS3 107-5S ... " " 



IT" 

■ 

. 




S3-25* 
SJ-40S 












SI 





















1GS3 137-SS . 







S3-25S 
SJ-40S 












S1 





















0 1000 2000 3000 4000 50OOmn^60OO 

1GS3 167-5S ... " 







^a-25* 












S3-40* 
























vSI 





















" 0 1000 2000 3000 4000 5000 niif'SODO 
1GS3 168-5S ... 
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Vorschubantriebe ■ Gleichstrom-Servomotoren 

Technische Daten 



Dauermagneterregte Motoren 1HU3 und 1HU5 



Still- 
stands- 
d ren- 
in o- 
ment 
M 0 bei 
Anker- 
crwar- 
mung 
von 
100 K 

Nm 


Bestetl-Nr. Ge- 
wicht 

ehva 
kg 


Anker- 
strom sp it- 
be i zen- 
M 0 Strom 

'max 
A A 


Anker- Dreh- 
span- zahl 
nuriy 

U a n 
V mirr 1 


Maximal-Weite 
bei Anker- 
erwarroung 
von 130 K 
Still- Anker- 
stands- strom 
dreh- 
mo- 
ment 

M Q mm h mm 
Nm A 


Trag- 
he its- 
mo- 
ment 

J 

kgrn 2 


Zertkonstante 

me- etek- ther- 
cha- trisch misch 
nisch 

Tmech Tq\ Ah 
*) *) 

ms ms mtn 


Dreh- Span- 
mo- nungs- 
ment- kon- 
kon- stante 
stante 

K K 
"T "E 

•) *) 

Nm/A V min -10- 3 


Be- Max. 

schleu- theor. 

ni- Be- 

gung schleu- 
ni- 
gung 

rad/s 2 rad/s s 


Ankerkreis- 
wider- in- 
stand duk- 
mit tfvi- 
Biir- tat 
sten 
bei 
20 "C 

"a+b /a 


Motor* 


sn 1HU5 - selbstgektih 


It ■ Schutzart IP 54 








1,2 
1,75 
2,5 


1HU5 040 - 0AC01 5,9 
1HU5 04O-0AFQ1 

1HU5 042-0ACO1 7 4 
1HU5042-OAF01 

1HU5 044 -0AC01 8,8 
1HU5 044-OAF01 


1,9 15,2 
2,8 22,4 

2,7 21 ,6 
4,0 32,0 

3,6 28,8 
5,3 42,4 


180 2000 
174 3000 

172 2000 
166 3000 

178 2000 
176 3000 


1,3 2,1 
3,1 

1,9 3,1 
4,5 

2.7 4,1 
5,9 


0.00068 
0,00093 
0,0012 


16,4 2,5 50 
17,3 2,4 

12,9 2,9 60 
13,9 2,7 

11,1 2,9 70 
11,9 2,7 


0,691 72,3 
0,477 49,9 

0,684 71,6 
0,466 48 

0,719 75,2 
0,498 52,1 


7060 12150 
7530 12760 
8330 14000 


11,50 28,6 

5.76 13.6 

6,49 19,1 
3,24 8.9 

4.77 13,8 
2,45 6,6 



Kurzmotoren 1HU3 ■ selbstgekiihlt • Schutzart IP 54 



3,2 


1HU3 070-OAC01 
1HU3 070-OAF01 


12 


4,5 
6,4 


36 
51 


187 
190 


2000 
3DO0 


3,5 


5.1 
7,0 


0,0022 


11,0 5,1 
12,0 4,7 


68 


0,786 82 
0,548 57 


J 5820 


6940 


3,10 
1,65 


15,9 
7.7 


5,0 


1HU3 071-OAC01 
1HU3 071-OAF01 


14 


7,1 
10.7 


57 
86 


176 
180 


2000 
3000 


5,5 


7,8 
11,8 


0,0028 


7.6 6,4 
8.4 5,8 


90 


0.772 81 
0,536 56 


7140 


9010 


1.62 
0,86 


10,3 
5.0 


7,0 


1HU3 073- 0AC01 
1HU3073-0AF01 


21 


10,0 
13,8 


80 
110 


163 
173 


2000 
3000 


7,8 


11,2 
15,3 


0,0042 


7,2 7.2 
7,6 6,8 


90 


0,719 75 
0,523 55 


6670 


9320 


0,889 
0,497 


6.4 
3,4 


7,0 


1HU3100-OAC01 
1HU3100-OAF01 


17 


9.5 
14,2 


95 
142 


171 
168 


2000 
3000 


7,7 


10,5 
15,8 


0,0086 


15,4 11,4 
16,1 10,9 


100 


0,765 80 
0,510 53 


3260 


4100 


1,044 
0,486 


11,9 
5,3 


10,0 


1HU3101-OAC01 
1HU3101-0AF01 


25 


13,4 
20,5 


134 
205 


167 
163 


2000 
3000 


11,0 


15,0 
22,8 


0,0120 


10,6 13,5 
12,1 11.8 


120 


0,766 80 
0,501 53 


3330 


4475 


0,515 
0,253 


6,9 
3,0 


12,5 


1KU31O3-0AC01 
1HU3103-0AF01 


30 


15,7 
23,5 


157 
235 


190 
190 


2000 
3000 


14,0 


17,8 
26,8 


0,0160 


10.5 17,3 

11.6 15,4 


140 


0,823 86 
0,549 57 


3130 


4790 


0,443 
0,222 


7,7 
3,4 


Motor 


en 1HU3 selbstgekiir 


lit • Schutzart IP 54 






2,2 


1HU3 054-0AC01 
1HU3 054-OAF01 


8.7 


3,3 
4,7 


26 
38 


174 
170 


2000 
3000 


2.5 


4,0 
5,7 


0,0012 


14,9 18,7 
16,0 17.5 


75 


0.688 74 
0,475 51 


7330 


7965 


6,08 
3,09 


113,7 
54,1 


4,5 


1HU3056-OAC01 
1HU3 056-OAF01 


15,5 


6,7 
10,0 


54 
80 


176 
163 


2000 
3000 


5,0 


7,6 
11,4 


0,0022 


10.7 23.5 
10,9 23.2 


90 


0,687 75 
0,458 50 


8180 


9336 


2,42 
1,09 


56,7 
25,2 


6,0 


1HU3 058-OAC01 
1HU3 058-OAF01 


22 


8,8 
12,7 


70 
102 


171 

169 


2000 
3000 


6,5 


9,9 
14,1 


0,0033 


10,0 26,3 
10.7 25,6 


105 


0,691 72 
0,560 51 


6336 


7393 


1,39 
0,727 


36,5 
18,6 


7,0 


1HU3 074- 0AC01 
1HU3 074-QAF01 


23 


9,7 
13,5 


78 
108 


167 
177 


2000 
3000 


s.o 


11 

15,5 


0,0048 


7.1 7,6 
7,6 7,1 


90 


0,735 77 
0,535 56 


5830 


8200 


0,804 
0,452 


6,1 
3,2 


10,0 


1HU3 076- 0AC01 
1HU3 076-0AF01 


31 ,5 


12.5 
20,0 


100 
160 


175 
163 


2000 
3000 


11,5 


15 
24 


0,0065 


5,8 8,9 
7,1 7,3 


120 


0,802 84 
0,501 53 


6150 


8650 


0,575 
0,273 


5.1 
2,0 


14 


1HU3 078- 0AC01 
1HU3 078-0AF01 


40 


17 
25 


136 
200 


183 
183 


2000 
3000 


15,5 


19 
29 


0,0085 


5,6 9,1 
6,3 8,0 


150 


0,837 88 
0,558 58 


6590 


9260 


0,458 
0,23 


4,2 
1,9 


16 


1HU3102-0AD01 
1HU3102-0AH01 


42 


15 
24 


150 
240 


173 
170 


1200 
2000 


20 


16,5 
27 


0,0200 


8,9 16 
10,3 14 


120 


1,280 136 
0,770 81 


3600 


4610 


0,74 
0,309 


12 

4,5 


25 


1HU3104-OAD01 
1HU31O4-OAH01 


58 


19,5 
31 


200 
310 


175 
179 


1200 
2000 


27.5 


22 
34 


0,0280 


7,4 20 
8,0 18 


120 


1,300 138 
0,820 86 


3570 


4570 


0,450 
0,193 


8,9 
3,5 


32 


1HU3106-0AD01 
1HU3106-0AH01 


73 


24 
42 


240 
420 


179 
172 


1200 
2000 


35 


27 
45 


0,0370 


6,3 31 
7,3 27 


120 


1.350 143 
0,788 83 


3460 


4420 


0,312 
0,123 


9,6 
3,3 


38 


1HU3108-0AD01 
1HU3108-OAH01 


88 


31 
46 


310 
460 


168 
184 


1200 
2000 


41 


33 
49 


0,0450 


6,0 34 
6,9 29 


120 


1,270 134 
0,850 89 


3380 


4310 


0,216 
0,111 


7.3 
3,2 


47 


1HU3132-0AC01 
1HU3132-OAF01 


114 


31 
45 


170 
250 


167 
171 


1000 
1500 


52 


36 
53 


0,1100 


9,9 52 
11,2 45 


120 


1,540 1 63 
1,050 111 


1495 


1750 


0,214 
0,114 


11,0 
5,2 


65 


1HU3134-0AC01 
1HU3134-0AF01 


143 


43 
62 


235 
340 


167 
172 


1000 
1500 


70 ■ 


48 
70 


0,1500 


8.2 50 
10,1 42 


120 


1 ,540 1 62 
1,060 113 


1510 


1770 


0,13 
0,073 


6,5 
3,1 


90 


1HU3 136-0AC01 
1HU3 I36-0AF01 


180 


59 
83 


325 
455 


167 
178 


1000 
1500 


95 


65 
91 


0,2300 


8,0 47 
9,4 40 


120 


1.550 164 
1,100 117 


1370 


1600 


0,084 
0,05 


4,0 
2,0 


15 


1HU3 138-0AC01 
1HU3138-0AF01 


224 


80 
34 


440 
735 


158 
170 


1000 
1800 


120 


87 
145 


0,2900 


7.7 44 
10.1 33 


120 


,460 155 
3,877 93 


1390 


1625 


0,057 
0,027 


2,5 
0,9 



') Definition der Begriffe auf den Seiten 7/3, bis 7/5 
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GSeichstrom-Servomotoren * Vorschubantriebe 

Technische Daten 



Dauermagneterregte Motoren 1HU3 



Still- 


BesteH-Nr. Ge- 


Anker- 


stands- 


wioht 


stfom 


dreh- 




bet 


mo- 




M 0 


ment 






flf 0 bel 






Anker- 






erwar- 






mung 






von 






100 K 


etwa 


'a 


Nm 


ka 


A 



spit- 
zen- 
strom 



*) 
A 



Anker- Drelv- 
span- zahl 
nung 



Maxhnal-Werte 
bei Anker- 
erwafmung 
von 130 K 
Still- Anker- 
stands- strotn 
dreh- 
mo- 
ment 

Nm A 



Trag- 
he its- 
mo- 
ment 



kgm ! 



Zeitkonstante 

me- elek- ther- 
cha- triscb mtsch 
nisch 



*) *) 

ms ins min 



Dreh- 


Span- 


Be- 


Max. 


mo- 


nungs- 


schleu- 


theor. 


ment- 


kon- 


ni- 


Be- 


kon- 


stante 


9ung 


schleu 


stante 




ni- 








gung 



K T *E 
*) *>■ 

I Mm/A V • min ■ 



Motoren fremdgekuhlt Schutzart IP 21 bet Bauform IM B 5 (B 5) und IP 20 bei Bauform IM 



rad/s a rad/s 2 



Ankerkreis- 
wider- in- 
stand 
mit 



Biir- 
sten 
bei 
20 X 



duk- 
tivi- 
tat 



mH 



V1 (V1) 



29 


1HU3 102-0SD01 
1HU3 102-0SH01 


46 


23 
39 


150 
240 


173 
170 


1200 
2000 


32 


26 
43 


0.0200 


8.3 
9,3 


18 
16 


40 


1HU3 104-.OSD01 
1HU3104- 05H01 


62 


31 
50 


200 
310 


175 
179 


1200 
2000 


44 


36 
55 


0,0280 


6,8 
7,1 


22 
21 


50 


1HU3106-0SD01 
1HU3106-OSH01 


77 


38 
65 


240 
420 


179 
172 


1200 
2000 


55 


42 
72 


0,0370 


5,7 
6.3 


34 
31 


60 


1HU3108-0SD01 
1HU3108-OSH01 


92 


48 
72 


310 
460 


168 
184 


1200 
2000 


65 


52 
78 


0,0450 


5,4 
6,0 


38 
34 


72 


1HU3132-OSC01 
1HU3132-0SF01 


119 


48 
70 


170 
250 


167 
171 


1000 
1500 


76 


52 
76 


0,1100 


8,9 
9,8 


58 
52 


100 


1HU3134-0SC01 


147 


66 


235 


167 


1000 


105 


73 


0,1500 


7,2 


57 


135 


1HU3 136-OSC01 
1HU3136-0SF01 


184 


89 
125 


325 
455 


167 
178 


1000 
1500 


140 


96 
135 


0,2300 


7,0 
7,9 


55 
48 


165 


1HU3138-0SC01 


228 


116 


440 


158 


1000 


165 


125 j 


0,2900 


6,7 


51 



90 
90 
90 



1,270 136 

0,762 B1 

1,290 138 

0,810 86 

1.337 143 

0,780 83 

1.260 134 

0,840 89 

1,520 163 

1 ,040 1 1 1 

1,520 162 

1,530 164 

1,100 117 

1.450 155 



3600 4610 

3570 4570 

3460 4420 

3380 4310 

1495 1755 

1510 1780 

1370 1610 

11390 1630 



0,690 
0,278 


12 
4,5 


0,413 
0,169 


8,9 
3,5 


0,282 
0,105 


9,6 
3.3 


0,191 
0,095 


7,3 
3,2 


0,188 
0,099 


11,0 
5,2 


0,113 


6,5 


0,072 
0,042 


4,0 
2,0 


0,049 


2,5 



Elektrisch erregte Motoren 1GS3 



Still- 
stands- 
dreh- 
mo- 
ment 



Nm 



Ge-f Anker- 



wicht 



etwa 
kg 



stram spit- 
bei zen- 



Anker- Dreh- 
span- zahl 
nung 



max. 
Dreh- 
zahl 



Erreger- 

span- strom lei- 
| nung stung 



Trag- 
heits- 
mo- 
ment 



mirr 1 mirr' V 



W j kg m' 



Zeitkonstante 

me- elek- ther- 
cha- trisch misch 
niscrt 



7m«h Tgi 



Motoren, selbstgekuhlt • Schutzart IP 44 



Dreh- Span- 
mo- nungs- 
ment- kon- 
kon- stante 
stante 



K 7 K E 
*) *) 

Vmin- 
Nm/A 10- 3 



Be- max. 

schteu- trieor. 

ni- Be- 

gung schleu- 
ni- 
gung 

*) 

rad/s s 



rad/s s 



Ankerkreis- 
wider- in- 
stand 



mit 
8ur- 
sten 
bei 
20 "C 
R A+a 

a 



duk- 
trvi- 
tat 



mH 



2,5 



6,0 



11,0 



16,0 



1GS3107-5UV91 37 
1QS3 107-5UW91 
1GS3 107-5UT91 

1GS3137-5UV91 63 
1GS3 137-5US91 
1GS3137-5UW91 
1GS3137-5UT91 



122 



1GS3167-5UV91 
1GS3167-5US91 
1GS3167-5UW91 
1GS3167-5UT91 

1GS3168-5UW91 152 
1GS3163-5UT91 



12,4 
7,8 
3.9 


124 
78 
39 


10-30 
13-47 
25-100 


10-1000 


6000 
6000 
5400 


155 


0,16 


25 


0,002 


1 28,30 1,17 
25,23 1,32 
23,03 1,44 


90 


0,207 
0,331 
0,663 


21,7 
34,7 
69,4 


4375 


7800 


0,61 
1,39 
5,07 


0,71 
1,82 
7,30 


28,4 
21,3 
14,2 
8,1 


227 
170 
113 

65 


6- 30 

7- 38 
10-55 
15-94 


10-1000 


6000 
6000 
6000 
5100 


155 


0,29 


45 


0,005 


18,88 1,84 
16,86 2,06 
14,17 2,45 
12,51 2,77 


90 


0,215 
0,286 
0,430 
0.752 


22,5 
30,0 
45,0 
78,8 


4200 


6500 


0,17 
0,28 
0,52 
1,42 


0,32 
0,57 
1,28 
3,92 


55,2 
41,4 

27,6 
15,1 


442 
331 
221 
121 


7- 27 

8- 36 
10-52 
15-94 


10-1000 


6000 
6000 
6000 
5000 


125 


0,36 


45 


0,014 


32,33 3,44 
26.98 4.12 
20,59 5.40 
17.67 6,29 


90 


0,203 
0,271 
0,408 
0,747 


21,3 
28,4 
42,7 
78,2 


2750 


3802 


0,09 
0,14 
0,24 
0,68 


0,32 
0,57 
1,28 
4,31 


41,0 

22,7 


326 
182 


8-53 
12-94 


10-1000 


6000 
4700 


125 


0,58 


72 


0.035 


25.11 2,41 
20.48 2,96 


90 


0,450 
0,809 


47,1 
84,7 


1800 


2490 


0,15 
0,38 


0,35 
1,13 



Motoren, fremdgekuhlt ■ Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5) und fP 20 bei Bauform IM V 1 {V 1) 



15,6 



32,0 



43,0 



1GS3107-5SV41 41 
1GS3 107-5SW41 
|1GS3 107-5ST41 

1GS3137-5SV41 6B 
1GS3137-5SS41 
1GS3137-5SW41 
1GS3137-5ST41 

1GS3167-5SV41 127 
1GS3167-5SS41 
1GS3167-5SW41 
1GS3167-5ST41 

1GS3168-5SW41 157 
1GS3 168-5ST41 



23,3 
14.6 
7,3 


233 
146 

73 


17-48 
26-75 
49-147 


10-1000 


6000 
6000 
3600 


310 


0,32 


98 


0,002 


12,28 1,34 
11.41 1,44 
10,86 1.51 


60 


0,294 
0,472 
0,942 


30,8 
49,4 
98,7 


58,4 
43,8 
29,2 
16,7 


467 
351 
234 
134 


11-40 
13-52 
18-75 
30-130 


10-1000 


6000 
6000 
6000 
3800 


310 


0,57 


17B 


0.005 


9,57 2,32 
8,91 2,49 
7,82 2,84 
7,29 3,04 


60 


0,268 
0,358 
0,538 
0,941 


28,1 
37,5 
56,3 
98,5 


107,7 
80,8 
53,9 
29,4 


861 
646 
431 

235 


11-41 
13-54 
15-77 
24-141 


10-1000 


6000 
6000 
6000 
3400 


310 


0,90 


280 


0,014 


12,31 4,23 
10,51 4,96 
8,23 6,34 
7,52 6,94 


60 


0,297 
0,396 
0,595 
1,090 


31,1 
41,5 
62,3 
114,1 


76,4 
42,4 


611 

339 


12-72 
22-128 


10-1000 


6000 
3600 


310 


1.45 


450 


0,035 


12,31 2,86 
10,64 3,31 


60 


0,589 
1,061 


61,7 
111,1 



*) Definition der Bagriffe auf den Seiten 7/3 bis 7/5 



11900 


22319 


!o,53 
1,27 
4,82 


0,71 
1,82 
7,29 


10920 


16315 


0,14 
0,23 
0,45 
1,29 


0,32 
0.57 
1.28 
3,92 


8000 


11563 


0,08 
0,11 
0,20 
0.62 


0,32 
0,57 
1,28 
4,31 


4300 


6690 


0,12 
0.34 


0,35 
1,13 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 



Besondere Ausfuhrungen 

Zubehor fur Anbau- und Einbaugerate 



Besondere Ausfuhrungen 


Bestett-Nr. mit Kennzeichen -7. 

Kurzangabe (mehrere Kurzangaben additiv) und/oder Klartext 




1 HU . -Z 


1GS3 -2 




I I I I ■ rxo und/oder 
I 1 


und/oder 

i t 




Kurzangabe und/oder Klartext 


Kurzangabe und/oder Klartext 


Thermlscher Motorschutz durcti Temperaturwachter 


A31 


(Normalausfuhrung) 


Nur fur fremdgekiihlte Motoren: 
Klemmenkastertanordnung rechts 
links 




(Normalausfuhrung) 
K10 


Bei Ausfuhrung ohne Klemmenkasten (gilt rticht fur Fremdliifter-Motoren): 
Frei herausgefuhrte Wicklungsenden, max. 2 m 




Fret berausgefuhrte Wlcklungsenden 


Radraldichtring auf AS fur Getriebeanbau 


K18 •" v 




(Normalausfuhrung) 


Rfllendichtung auf AS 

(Spaltdichtung ohne Radiald ichtrinp) 






Rlllendichtung AS 


Wellenende-Ausfuhrung „a" 

„c" 


(Normalausfuhrung) 
Wellenende-Ausfuhrung „b" i; 
Wellenende-Ausfuhrung . T c" \ 




(Normalausfiilirung) 
Wellenende-Ausfuhrung „b" 
Wellenende-Ausfuhrung „c" 


Motorausfiihrung fur RohranschluB, zum getrennten Fremdtufter-Aggregat 




Motor fur RohranschluB vorbereitet 


Einbau von 
Haltebremsen 

Impulsgeber (ROD 320) mit Tacho, 2000 Impulse/Umdrehung 
2500 

We'rtere Impufszahlen siehe Seite 7/13 


G45 
G42 
G44 

Einbau von Impulsgeber ROD 32D mit 
. . . Impulsen/Umdrehung 






Impulsgeber (ROD 32D) ohne Tacho, 2000 Impulse/Umdrehung 
2500 

Weitere Impulszahlen siehe Seite 7/13 


G41 
G43 

Einbau von Impulsgeber ROD 320 mit 
. . . Impulsen/Umdrehung 


- 


Anbau von 

Impulsgeber (6FC9 320) mit Tacho, Impulszahlen siehe Seite 7/1 4 


Anbau von impulsgeber 6FC9 320 mit 
...Impulsen/Umdrehung 

{gewunschte Impulszahl angeben) 




Einbau von 

Tachogenerator und DrehmeldermeBgetriebe 

(kombiniert) mit elner Oborsotzung von 

1:5 

1:4 

1:3 

1:2,5 

1:2 


G85 
G83 
G87 
G86 
G89 




Leistungsschild in russischer Sprache 


Leistungsschild In russisch 


Leistungsschild En russisch 




Zubehor fur Anbau- und Einbaugerate 


Bestell-Nr. 


Gegenstecker (wasserdicht) fur Kabel zum Impulsgeber ROD 320 


1HY7 004 




Gegenstecker 12polig, fur Kabel zum Impulsgeber 6FC9 320 


6FC9 341 -1AB 




Gegenstecker 7polig, ftir Kabel zum Drehmelder 


6FC9 341-1AA 




Montagesatz zur Montage und Demontage von Anbau- bzw. Einbaugeraten 


1HY7 003 
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GSeichstrom-Servomotoren Vorschubantriebe 



Verpackungen 



Fur Motor 


Einzelverpackung in 


Bemerkungen 


1HU3- und 1HU5-Mot< 


>ren 


1HU5 040 
042 
.044 


Bis 29 Stuck: Faltschachtel 65 x 30 x 28 cm 

Ab 30 Stuck: . Gitterboxpaletten 80 x 120 cm nacfo DIN 15155 


Motor wird ohne Einzelverpackung 
in Wellpappenfach gelegt. 


1 HU3 070 (Kurzmotoren) 
071 
. . 073 

1HU3 100 (Kurzmotoren) 
.101 
103 


Faltschachteln, AuGenmaBe 43 x 33 x 30 cm 


Zusatzliche Ausstattungen 
' in gleicfier VerpackungsgroBe 
keine Sammetver- 
packung in Gitter- 
boxpaletlen 


1HU3 054 
056 
058 

1HU3 074 
076 
078 


Bis 29 Stuck: Faltschachtel, AuBenmaBe 66 x 30 x 28 cm 
Ab 30 Stuck: Gitterboxpaletten 80 x 1 20 cm nach DIN 1 5 1 55 

{Motor wird ohne Einzelverpackung in 

Wellpappenfach gelegt} 


Zusatzliche Aus- 
stattungen wie 
Tacho, Bremse, 
ROD-Geber Oder Dreh- 
melder werden in 
gieiche Schachtel- 
groBe verpackt 


1HU3 102 
104 
106 
108 


Faltschachtel n Motorlange bis 57 cm: AufienmaUe 66x30x33 cm 
73 cm: 81 x33x33 cm 
90 cm: 98 x 38 x 33 cm 


Keine Sammelver- 
packung in Gitter- 
boxpaletten 


1HU3 132 
134 
136 
138 


Holzverschlagen mit AuBenmalien, bezogen auf Motorlange +10 cm 

Motorbreite +10 cm 
Motorhohe + 8 cm 


Keine Sammeiver- 
packung im Gitter- 
boxpaletten 


1GS3-Motoren 




1GS3 107 
137 
167 
168 


Faltschachtel n AuGenmafle 61 x35x30cm 
65x44x43 cm 
69x48x43 cm 
96x 48x43 cm 


Keine Sammelver- 
packung in Gitter- 
boxpaletten 


Fremdliifter 
fiir 

1GS3 107 bis 1GS3 168 


Holzverschlagen mit AufJenmaGen, bezogen auf Motorlange +10 cm 

Motorbreite +10 cm 
Motorhohe + 8 cm 


Keine Sammelver- 
packung in Gitter- 
boxpaletten 



Siemens OA 36 • 1985 



7/43 



Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 

MaBe 



MaBbezeichnungen 

Die MaBbezeichnungen gelten nach DIN 42939. 
Passu ngen 



MaBtoleranzen 



Fiir Motor 


ISO-Passung nach DIN 748, 

DIN 7160, DIN 7161 und DIN 42948 

fur Durchmesser des 

Wellenendes d Zentrierrandes b, 


1HU5 040 
042 
044 


^ je 


1 HU3 070 (Kurzmotoren) 
071 
073 


is 


1HU3 100 (Kurzmotoren) 
101 
103 




1HU3 054 
056 
058 


K j. 


1HU3 074 
076 
078 


K j. 


1HU3 102 
104 
106 
108 


K J. 


1HU3 132 
134 
136 
138 


K K 


1GS3107 1 ) 
137') 


*. J. 


1GS3 167 1 ) 
168 1 ) 





1) Bei Rundlauf, Mittigkeit und Rechtwinkligkeit des Wellenendes werden die 
zulassigen Abweichungen fiir Motorert mit erhohter Genauigkeit nach 
DIN 42955 eingehalten. 



Nuten und PaBfedern werden nach DIN 6885 ausgefuhrt. 


Fur Motor 


Toleranzen fiir 






die Lange des 
Wellenendss t 


den Flansch- 
Lochkrefs- 
durchmesser e, 




mm 


mm 


1HU5 040 
042 
044 


±0,5 


±0,2 


1HU3 070 (Kurzmotoren) 
071 

073 


±0,4 


±0,25 


1HU3 100 (Kurzmotoren) 
101 
103 


±0,4 


±0,5 


1HU3 054 
056 
058 


±0,5 


±0,2 


1HU3 074 
076 
078 


±0,3 


±0,2 


1HU3 102 
104 
106 
108 


-0,2 


±0,5 


1HU3 132 
134 
136 
138 


-0,2 


±0,5 


1GS3 107 
137 


±0.5 


±0,2 


1GS3 167 
168 







Well en en den 

Die Wellenenden erhalten Zentrierbohrungen von 60" mit 
Gewinde nach DIN 332, Blatt 2. 



Fiir MotDren 


Gewinde fur Aufdruck- und 
Abziehvorrichiung nach DIN 332 


1HU5 040 
042 
044 


M6 


1HU3 070 (Kurzmotoren) 
071 
073 


M6 


1HU3 100 (Kurzmotoren) 
101 
103 


M10 


1HU3 054 ' 
056 
058 


M6 


1HU3 074 
076 
.078 


M8 


1HU3 102 
104 
106 
108 


M12 


1HU3132 ' 
134 
136 
138 


M16 


1GS3 107 ■ < 
137 


M8 
MS 


1GS3 167 
168 


M10 
M12 
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Gli@ichstrofT»-Servomotoren • Vorschubantiiebe 

MaBe fur Motoren 1HU5 



Motoren 

1HU5 040 bis 1HU5 044 selbsigekuhlt • Schutzart IP 54 
mit Tachogenerator, ohne/mit Haltebremse 




Bauform IM B 5 (BS), 1M V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 

Anbauten urn je 90° versetzt montierbar 
mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 







-h — 


HO 
























m - 


I- il 





1 — A 




mit Impulsgeber (ohne Tacho) 

— k 6 - 



mit Tacho und Impulsgeber 




*6 -I 



3) CD 




ifadi 



mit Drehmelder-MeGgetriebe 
und Tachogenerator 

-h~ — 



no 



27 

CD ~ 



© Kabeleinfiihrung Pg 7 fur TachoanschluB 

© Kabeleinfiihrung Pg 7 fur Haltebremse 

CD Kabeleinfuhrung Pg 16 fur MotoranschluB, altemativ 

© Tachogenerator angebaut 

© Impulsgeber angebaut 

® **** (nicht wasserdicht, bzw. Gegenstuc* mi, Bestell-Nr. 1HY7004 

'0 Drehmeider-MeBgetriebe angebaut 

I ^SSS^^S^^^ Ge9enStQCk (Katel) 7p °' iger S,ecker ° er S,eCker geh6rt nichl zum Uefemmfang. 
© Impulsgeberanschlufistecker Sounau, Bestell-Nr. 8.40.31.830; Gegenstuck (Kabel) gehort nicht zum Ueferumfang. 



Motortyp 








ohne 


mit 




Halte- 






bremse 






*1 




1HU5 040 


115 


140 


1HU5 042 


140 


165 


1HUS 044 


165 


190 



Gesamtiange 



ohne 
Halte- 
bremse 



201 226 
226 251 
251 276 



mit eingebautem 
Tachogenerator 



ohne 
Halte- 
bremse 



Drehmeider- 
MeBgetriebe und 
Tachogenerator 



Impulsgeber 
ohne 

Tachogenerator 



Impulsgeber 
und 

Tachogenerator 



ohne 
Halte- 
bremse 



mit 



ohne 
Halte- 
bremse 



mit 



ohne 
Halte- 
bremse 



mit 



245 270 302 327 
270 295 327 352 
295 320 352 377 



273 298 
298 323 
323 348 



31 8 343 
343 368 
368 393 



mit angebautem 
Impulsgeber 
6FC9 320 

und Tachogenerator 



ohne 
Halte- 
bremse 



mit 



Ks ks 
Mindest- Mindest- 
ma8 maB 



372 397 
397 422 
422 447 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

Matte fur Kurzmotoren 1HU3 



Kurzmotoren ■ selbstgekiihit ■ Schutzart IP 54 Bauform IM B 5 (B 5), IM V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 

1HU3 070, 1HU3 071 und 1HU3 073 




mit Drehmelder-MeBgetriebe und Tachogenerator mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 

oder Impulsgeber mit Tachogenerator 




© MotoranschlufJ mit Steckdose Amphenol-Tuchel, Typ MS 3102 A 18-11 P; Gegenstuck (Kabel): wasserdichte Ausfuhrung; Bestell-Nr. 1 HY7 001 

® Tachoanschlufl mit Steckdose Euchner & Co, Typ SD 4; Gegenstuck: Buchsenstecker BS 4; Bestell~Nr. 1HY7 002 

® DrehmelderanschlulJ Souriau 8.40.21.172; Gegenstuck (Kabel) 7poliger Stecker. Der Stecker gehort nicht zum Ueferumfang. 

ImpulsgeberanschluG Amphenol-Tuchel, Typ MS 3102 R20-29P; Gegenstuck (Kabel): MS 31 08 E20-29S (nicht wasserdicht) bzw. Gegenstuck mit Bestell-Nr 1HY7 004 

(wasserdicht). Die Kabelstecker fur Impulsgeber gehoren nicht zum Ueferumfang. 
© Zwischenflansch nur bei Ausfuhrung mit Impulsgeber und Tacho 

© ImpulsgeberanschluRstecker Souriau, Bestell-Nr. 8.40.31.830; Gegenstuck (Kabel) gehort nicht zum Ueferumfang. 



Motortyp 


Gesamtlange 


mit eingebautem 
Tachogenerator 


Drehmelder-Meftgetriebe 
und Tachogenerator 


Impulsgeber 

ohne Tachogenerator 


Impulsgeber 

und Tachogenerator 


mit angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320 
und Tachogenerator 




k 


k4 


ks 


ke 


k 7 


ka (MindestmaG) 


1HU3 070 
1HU3071 
1HU3 073 


18f 
206 
256 


230 
255 
305 


275 
300 
350 


253 
278 
328 


301 
326 
376 


356 
381 
431 



Ausfuhrung mit Haltebremse auf Anfrage 
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Siemens DA 36 ■ 1985 



Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 



Kurzmotoren • selbstgekuhlt - Schutzart IP 54 
1HU3 100, 1HU3 101 und 1HU3 103 



MaBe fiir Kurzmotoren 1HU3 



Bauform IM B 5 (B 5), IM V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 



mit Tachogenerator 



mit Impulsgeber ohne Tachogenerator 



Ansicht A 




Me 



mit Drehmelder-MeSgetriebe und Tachogenerator 
Oder Impulsgeber mit Tachogenerator 




J4TIC" 



mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 




© Motoranschlul) mit Steckdose AmphenolTuchel, Typ MS 3102 A 18-11P; Gegenstiick (Kabel): wasserdichte Ausfiihmng; Bestell-Nr 1HY7 001 
® TachoanschluB mrt Steckdose Euchner & Co, Typ SD 4; Gegenstiick: Buchsenstecker BS 4; Bestell-Nr 1HY7 002 
® prehmelderanscWuB Sporiau 8.40.21.172; GegenstGck (Kabel) 7poliger Stecker. Der Stecker oehort nicht zum Lieferumfano 

© Zwischenflansch nur bei Atisfuhrung mit Impulsgeber und Tacho 

© ImpulsgeberanschluBstecker Souriau, Besteli-Nr. 8.40.31.830; Gegenstiick (Kabel) gehort nicht zum Ueferumfang. 



(nicht wasserdiclit) bzw. Gegenstiick mit Bestell-Nr. 1HY7O04 



Motortyp 


Gesamtlange 


mit eihgebautem 
Tachogenerator 


Drehmelder-MeSgetriebe 
und Tachogenerator 


Impul; 

ohne 


sgeber 

fachogenerator 


Impulsgeber 

und Tachogenerator 


mit angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320 
und Tachogenerator 




k 


k, 


k 5 


ks 




k 7 


kg (MindestmaS) 


1HU3100 
1HU3 101 
1HU3103 


179 

204 
231 


226 
251 
280 


273 
298 
325 


251 
276 
303 




299 
324 
351 


354 
379 
406 



Ausftihrung mit Haltebremse auf Anfrage 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

MaBe fur Motoren 1HU3 



Motoren • sefbstgekuhtt 

1HU3 054 bis 1HU3 058 • Schutzart IP 54 



Bauform IM B 5 (B 5), IM V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 



mit Tachogenerator 




M6 



9 



43— 



t5..-La.L 



2L. 



22 



Ansicht A 

bei Einbau von Impulsgeber 
ohne Tachogenerator bzw. 
Drehmelder-MeBgetriebe 
und Tachogenerator 

•150 



Ansicht A 

bei Einbau von Impulsgeber 
mit Tachogenerator 





mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 



mit Impulsgeber ohne Tachogenerator 




mit Drehmelder-MeBgetriebe 
und Tachogenerator 




■= k S — 

p-67 — 






■a o 
Om 




j r 







Anbauten urn je 90° 
versetzt montierbar 
© Kabeleinfuhrung Pg 16 

fur MotoranschiiiB 
® Tachogenerator, eingebaut 
® Kabeleinfuhrung Pg 7 

fur Tachogenerator 
© Kabeleinfuhrung Pg 7 

fur Haltebremse 
© Drehmelder-MeBgetriebe, 

eingebaut 

© Drehmelder-MeGgetriebe- 
Anschlufi Souriau 8.40-21.172; 
GegenstOck (Kabel) 7poliger 
Stecker. Der Stecker gehort nicht 
zum Lieferumfang. 

© Impulsgeber, eingebaut 

® ImpulsgeberanschluB 
Amphenol-Tuchel 
MS 3102 R 20-29 P; Gegenstuck 
Kabel) MS 3108 E 20-29 S 
(nicht wasserdicht) bzw. Gegen- 
stuck mit Bestell-Nr, 1HY7 004 
(wasserdicht). Die Kabelstecker 
fur Impulsgeber gehoren nicht 
zum Lieferumfang. 

© ImpulsgeberanscrtluBstecker 
Souriau, Bestell-Nr. 8.40.31.830; 
Gegenstuck (Kabel) gehort nicht 
zum Lieferumfang. 



Motortyp 




Gesamtlange 
















k 


mit eingebautem 
Tachogenerator 

k* 


Drehmelder-MeBgetriebe 
und Tachogenerator 

ks 


Impul 
ohne 

ks 


sgeber 

Tachogenerator 


Impulsgeber 
. und Tachogenerator 
(nicht vermaBt) 


mit angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320 
und Tachogenerator 

kg (MindestmaB) 


1HU3054 
1HU3 056 
1HU3 058 


185 
261 
336 


261 
337 
412 


310 
386 
461 


355 
431 
506 


333 
409 
484 




381 
457 
532 


435 
511 
586 
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Siemens DA 36 ■ 19S5 



Gleichstrom-Servomotoren * Vorschubantriebe 

Mafie fur Motoren 1HU3 



Motoren 

1HU3 074 bis 1HU3 078 ■ Schutzart IP 54 



Bauform IM B 5 (B 5), EM V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 



mit Drehmelder-MeRgetriebe und Tachogenerator 
Oder Impulsgeber ohne/mit Tachogenerator 

mit Tachogenerator _ 

-k s .t 6 .k 7 - 



Ansicht A 




mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 

-k 





Klemmenkasten 
in jeweils 
90* drehbar 



_L 



© Kabeleinfuhrung Pg 1 6 fur 
Motoranschlufl 

© Kabeleinfuhrungen Pg 7 ftir 
Tachogenerator und Raltebremse 

® Impulsgeber Oder 

Dreh melde r-MeBgetriebe , 
jeweils eingebaut 

© DrehmelderanschluG Souriau 
8.40.21 .172; Gegenstuck (Kabel) 
7poliger Stecker. Der Stecker 
gehort nicht zum Lieferumfang. 
Impu Isg eberansch lu (3 
Amphenol-Tuchel 
MS 3102 R 20-29 P; Gegenstuck 
f Kabel) MS 3108 E 20-29 S 
(nicht wasserdicht) bzw. Gegen- 
stuck mit Bestell-Nr. 1HY7 004 
(wasserdicht). Die Kabelstecker 
fur Impulsgeber gehdren nicht 
zum Lieferumfang, 

© ImpulsgeberanschluBstecker 
Souriau, Bestell-Nr. 8.40.31 .830; 
Gegenstuck (Kabel) gehort nicht 
zum Lieferumfang. 



Motortyp 


Gesamllange 
k 


mit eingebautem 

Tachogenerator Drehmelder-MeBgetriebe Impulsgeber 

und Tachogenerator mit Tachogenerator 
Oder 

Impulsgeber 

ohrte Tachogenerator 

*4 ks, kg k 7 


mit angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320 
und Tachogenerator 

ks (Mindestmafl) 


1HU3 074 
1HU3 076 
1HU3 078 


384 
464 
524 


387 435 459 
457 505 529 
527 575 599 


463 
533 
603 
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Vorschubantriebe Gleichstrom-Servomotoren 



Mafte fur Motoren 1HU3 



Motoren 

1HU3 102 bis 1HU3 108 • selbstgekuhlt ■ Schutzart IP 54 



Bauform IM B 5 (B 5), IM V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 



mit Tachogenerator 




Ansicht A 
AusfGhrung mit 
Tachogenerator 




Ansicht B 

Ausfuhrung mit Drehmelder-Meflgetriebe und Tachogenerator 
Oder ImpuFsgeber ohne/mrt Tachogenerator 

h— 72- 




— © 



mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 



mit Drehrnelder-Mefigetriebe und Tachogenerator 
Oder Impulsgeber ohne/mit Tachogenerator 

© Kabeleinfuhrung Pg 21 

fur MotoranschfuG 
© Kabeleinfuhrung Pg 7 
fur Tachogenerator 

® Kabeleinfuhrung Pg 7 
fur Haltebremse 

© DrehmelderanschluO 
Souriau 8.40.21.172, 
Gegenstuck (Kabel) 7polige 
Stecker. Der Stecker gehort 
nicht zum Ueferumfang. 
© ImpulsgeberanschluB 
Amphenol-Tuchel 
MS 31 02 R 20-29 P; 
Gegenstuck (Kabel) 
MS 31 08 E 20-29 S 
(nicht wasserdicht) bzw. 
Gegenstuck mit 
Bestell-Nr. 1HY7 004 
(wasserdicht). Die Kabel- 
stecker fur Impulsgeber 
gehoren nicht zum Uefer- 
umfang. 
© Deckel fur Zugang zu 
den MotoranschlQssen 
® M 10-GewindesHft fur 
Austausch mit Tragose 
auf AS bei Bauform 
IMV1 (V1) 

© AnschluD fur Tachogenerator, 
Haltebremsen und Thermo- 
wachter durch Amphenol- 
Tuchel MS 3102-A 16 S-1.P; 
Gegenstuck (Kabel) 
MS3106-A 16 S-1 S geh6rt 
nicht zum Ueferumfang 

© ImpulsgeberanschluSstecker 
Souriau, Bestell-Nr. 
89.40.31.830; Gegenstuck 
(Kabel) gehort nicht zum 
ueferumfang. 




Motortyp 


Gesamtlange 

k r 


mit eingebautem 

Tachogenerator Drehmelder-MeBgetriebe Impulsgeber 

und Tachogenerator und Tachogenerator 
oder 

Impulsgeber 
ohne Tachogenerator 
k4 k s , ks k 7 


mit angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320 
und Tachogenerator 

1% (Mindestmafi) 


1HU3102 
1HU3104 
1HU3 105 
1HU3108 


402 
472 
542 
612 


455 499 529 
525 569 599 
595 639 669 
665 709 739 


578 
648 
718 
788 



7/50 



GSeichstrom-Servomotoren Vorschubantriebe 

MaBe fur Wiotoren 1HU3 



Motoren 

1HU3 102 bis 1HU3 108 • fremdgekuhlt mft angebautem Fremdliifter 
Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5) 
IP 20 bei Bauformen IM V 1 (V 1 ) und IM V 3 (V 3) 

-kg 



Bauform IM B 5 (B 5), IM V 1 (V 1) und IM V 3 (V 3) 



Luftf titer 

Geblase urn 90° versetzt gezeichnet 
(Geblase mit Zwischenflansch (eweils 
urn 90° drehbar und mit 
Bedienungsdeckeln austauschbar) 

297- 



— j55f— | ? f>SL 




Gitterblech (A blurt) 



Bei Drehmelder- und Impulsgeberanbau zusatzliche MaRe siehe Tabelle auf Seite 7/50. 



Ansicht A 




Motortyp 


Gesamtlange 
mit eingebautem 
Tachogenerator 

k, 


mit Fremdltifter 




1HU3102 
1HU3 104 
1HU3106 
1HU3 108 


455 
525 
595 
665 


422 
492 
562 
632 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

Matte fur Motoren 1 HU3 



Motoren 

1HU3 132 bis 1HU3 138 • selbstgekuhlt ■ Schutzart IP 54 



Bauform IM B 5 (B 5), 1M V 1 (V 1) und 1M V 3 (V 3) 



mit Drehmelder-Melkjetriebe und Tachogenerator 

oder Impulsgeber ohnB/mit Tachogenerator — t 

mit Tachogenerator 



Ansichl A 

Ausfuhrung mit Tachogenerator bzw. 
mft Drehmelder-MeUgetriebe und Tachogenerator 
oder Impulsgeber ohne/mit Tachogenerator 




mit Impulsgeber 6FC9 320 (angebaut) 




Motortyp 


Gesamtl 
k 


Inge 
mit eingebautem 
Tacho- 
generator 

k4 


Drehmelder- 
MeBgetriebe 
oder 

Impulsgeber 
ohne Tacho- 
generator 

Kj, ks 


Impulsgeber 
und Tacho- 
generator 

k 7 


mH angebautem 
Impulsgeber 6FC9 320 
und Tachogenerator 

kg (MindestmaB) 


1HU3132 
1HU3134 
1HU3 136 
1HU3138 


537 
607 
724 
834 


585 
655 
772 
882 


633 
703 
820 
930 


658 
728 
845 
955 


711 
78t 
898 
1008 



© MotoranschluB, innen M 8 

® Kabeleinfiihrung Pg 7 
fur Tachogenerator 

® Kabeleinfuhrung Pg 7 
fur Haltebremse 

© DrehmelderanschluB 

Souriau 8.40.21.172; Gegenstuck 
(Kabei) 7poliger Stecker. Der 
Stecker gehort nicht zum Liefer- 
umfang. 

ImpulsgeberanschluB 
Amphenol-Tuchel 
MS 3102 R 2CN29 P; Gegenstuck 
(Kabel) MS 3108 E 20-29 S (nicht 
wasserdicht) bzw. Gegenstuck 
mit Bestell-Nr. 1 HY7 004 
(wasserdicht). Die Kabelstecker 
fur Impulsgeber geh5ren nicht 
zum Lieferumfang. 

© Deckel fur Zugang zu den 
Motoranschlussen 

© Anschlu6 fur Tachogenerator, 
HaJtebremsen undThermowachtor 
durch Amphenol-Tuchel 
MS3102-A16S-1 P; 
Gegenstuck (Kabel) gehort nicht 
zum Lieferumfang. 

® M 12-Gewindestiftfur Austausch 
mit Tragose auf AS bei Bauform 
IMV1{V1) 

® ImpulsgeberanschluBstecker 
Souriau, Bestell-Nr. 8.40.31.830; 
Gegenstuck (Kabei) gehort nicht 
zum Lieferumfang. 
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Siemens DA 36 ■ 1985 



Gleichstrom-Servomotoren • Vorschubantriebe 

MaBe fur Motoren 1HU3 



1HU3 132 bis 1HU3 138 frerndgekiihlt mit angebautem Fremdlufter 

Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5), IP 20 bei Bauformen IM V 1 (V 1) und IM V 

Geblase urn 90" versetzt (jezeichnet 
(Geblase mit Zwischenflansch jeweils 
urn 90° drehbar und mit 
Bedienungsdeckeln austauschbar) 

Ansicht A 



3 (V3) 




Gitterblech (Abluft) 

Bei Drehmelder- und Impulsgeberanbau zusatzliche Maf3e siehe Tabelle auf Seiie 7/52. 



Motortyp 


Gesamtlange 






mit eingebautem 
Tachogenerator 


mit Fremdlufter 




(Q 




1HU3 132 
1HU3134 
1HU3 136 
1HU3 138 


585 
655 
772 
882 


649 
719 
836 
946 




© Kabeleinfuhrurtg Pg 21 
fiir MotoranschfuB 

® Kabeteinfuhrung Pg 7 
fur Tachogenerator 

© Kabeleinfuhrung Pg 7 
fur Haltebremse 

© [mpulsgeberanschljB 
Amphenol-Tuchel 
MS 31 02 R 20-29 P; 
Gegenstuck (Kabel) 
MS 3108 E 20-29 S 
(nicht wasserdicht) bzw. 
Gegenstuck mit 
Bestell-Nr. 1HY7 004 
(wasserdicht). Die Kabel- 
stecker fur Impuisgeber 
gehoren nicht zum Liefer- 
umfang. 

© M 12-Gewindestiftfur 
Austausch mit Tragose auf 
AS bei Bauform IMV1 (V1) 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 

MaBe fur Motoren 1GS3 




Fur Motor 

Bail- Typ 
groBe 


Klemmen- 
kastentyp 


MaB 

rrad 

DIN 
IEC 


bezeicr 

l 

Befest 
GrSBe 


nung 

gungsflansch rtach DIN 42948 
a, b, c, e. f, l a s, 
P N — M S 


a s g g, g s k p, q s 3 a, v x x, y 
-AC----- - - ____ 


AS-Wellenende 
d I t « d e 
D E GA F - 


100 1GS3 107 
132 1GS3 137 
160 1GS3 167 
160 1GS3 168 


gk 130 
gk230 
gk330 
gk330 


A 250 
A 300 
A 350 
A 350 


250 180 11 215 4 40 14 
300 230 12 265 4 50 14 
350 250 13 300 5 60 18 
350 250 13 300 5 80 18 


200 187 144 171 438 131 155 Pg 21 Pg 21 -18*21 192 133 
250 244 190 210 479 169 184 Pg 21 Pg 21 8 21 176 177 
320 312 258 260 573 211 270 Pg 29 Pg 29 14 27 207 220 
320 312 258 260 645 211 308 Pg 29 Pg 29 14 27 225 220 


19 40 21,5 6 M8 
24 50 27 8 MS 
28 60 31 8 M10 
32 80 35 10 M12 



* Dieses Mali ist von der Bezugslinie (Wellenmitteprojektion) nach unten zu messen. 
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Siemens DA 38 ■ IP' 



Gieichstrom-Servomotoren 



Vorschubantriebe 

Matte fur Motcren 1 GS3 



Motoren 1GS3 107 bis 1GS3 168 • frerndgekiihlt, Fremdlufter mil Filter Bauform IM B 5 (B 5) und IM V 1 (V 1) 

Schutzart IP 21 bei Bauform IM B 5 (B 5), IP 20 bei Bauform IM V 1 (V 1 ■ 



erhohte Genauigkeit 
nach DIN 42955 Tol. R 
oldichter Flansch mit 
Radial-Wellendichtring 




Fremdl iifter 



Trockenfilter 



Lufter und 

Deckel austauschbar 




Fur Motor 

Bau Bestelt- Anker 
groBe Nr. kreis 


- Klemmen- 
kastentyp 


MaB 
nach 

DIN 
IEC 


bezeichr 

Befesti 
GrSBe 


ung 

jurtgsflansch nach DIN 42948 
a i c, 9, f. L s= 
P N - M - 1 S 


a = 9 9i S a k k, p, p q s , s„ s. 


100 1GS3107-..Q.. 


gk 130 


A 250 


250 180 11 215 4 40 14 


200 187 144 171 438 395 131 262 155 Pg 21 - Pg 21 


132 1GS3 137-..W.. 

-..v.. 

-..S.. 


gk 230 
gk330 


A 300 


300 230 12 265 4 50 14 


250 244 190 210 479 434 169 285 184 Pg 21 - Pg 21 
22 6 Pg29 - Pg29 


160 1GS3167-..W.. 

-..T.. 
-..V,. 
..$.. 


gk 330 
A 428 


A 350 


350 250 13 300 5 60 18 


320 312 258 260 573 517 211 319 270 Pg 29 - Pg 29 

252 Pg21 Pg29 Pg 21 


160 1GS3168-..T.. 

-..W.. 


gk330 
A 428 


A 350 


350 250 13 300 5 80 18 


320 312 258 260 645 589 211 319 308 Pg 29 - Pg 29 

290 Pg21 Pg29 Pg21 






Fur Motor 

Bau- Bestell- Anker- 
groBe Nr. kreis 


Kfemtnen- 
kaslentyp 


MaBb 
nach 

DIN 
IEC 


ezeichnung 

v v i x *i y y x 


AS-Wellenende 
d!t u d e 
D E GA F — 


100 1GS3 107-..D .. 


gk 130 


-18* 170 21 192 138 g 7 


19 40 21,5 6 M8 


132 1GS3 137-..W.. 

-..v.. 

-..S-. 


gk 230 
gk 330 


8 193 21 176 177 97 
1 27 188 


24 50 27 8 M 8 


160 1GS3 167-..W.. 

-,.T.. 

-..v.. 

-..S.. 


gk 330 
A 428 


14 227 27 207 220 97 
-40* 43 178 235 


28 60 31 8 M 10 


160 1QS3168-..T.. 

-..W.. 


gk330 
A 428 


14 227 27 225 220 07 
-40* 43 196 235 




32 80 35 10 M 12 



' Die MaBe sind von der Bezugslinie (Wellenmitteprojektion) nach unten zu messen. 
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Vorschubantriebe • Gleichstrom-Servomotoren 




Siemens DA 36 1985 



